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TX4-ari-B

PILOT SYSTEMU BEZPRZEWODOWEGO ARI

Dwukierunkowy pilot 4-kanatowy zasilany bateryjnie, ktéry nalezy
do serii bezprzewodowych urzgdzen systemu ARI. Do
poprawnego dziatania niezbedny jest punkt dostepowy APm-ari
oraz centrala z rodziny Neo-IP-64 lub Neo-IP.

Wiasciwosci

Kompatybilno$¢ z centralami z serii Neo-IP-64 i Neo-IP

4 niezalezne kanaty do sterowania systemem

Kontrola obecnosci, jakosci potgczenia, stanu baterii

Unikalne ID pilota

Sygnalizacja optyczna transmisji z potwierdzeniem
Sygnalizacja optyczna: stan stref alarmowych, potwierdzenie odebrania
polecenia przez centrale, brak tgcznosci, niskie napiecie baterii
Obudowa natynkowa z ABS, czarna

Wymiary: 72x39x12 [mm]

Temperatura pracy: -10'C do +55'C

Zasilanie: bateria 3V CR2032, zywotnos$¢ ok. 2-3 lata

Wiasciwosci komunikaciji ari

e Dwukierunkowa, szyfrowana komunikacja w pasmie ISM 868 MHz
e Wysoka czutos¢ RF do -110 dBm
e Zasieg do 200m w terenie otwartym



Specyfikacja techniczna:

Zasilanie 3V, bateria CR2032
Czas pary na baterii ~2-3 lata
Komunikacja ARl w 868,000 MHz do 870,000 MHz czutos¢: -110
pasmie ISM dBm, moc nadawania: do +10dBm
Programowanie z poziomu centrali alarmowej
Wymiary (WxHxD [mm]) 72x39x12

Waga [g] Ok. 569 netto



