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OSTRZEZENIA

Ze wzgledbéw bezpieczenstwa urzgdzenie powinno byc¢ instalowane tylko przez
wykwalifikowanych specjalistow.

Przed przystgpieniem do montazu zapoznac sie z powyzszg instrukcjg, czynno$ci
potgczeniowe nalezy wykonywac bez podigczonego zasilania.

Nie wolno wigczac¢ zasilania urzgdzenia bez podigczonej anteny zewnetrznej
(uruchomienie urzgdzenia bez poditgczonej anteny grozi uszkodzeniem uktadow
nadawczych telefonu i utratg gwarancji! ).

Nie wolno ingerowac w konstrukcje badz przeprowadzac¢ samodzielnych napraw.
Nalezy chronic elektronike przed wytadowaniami elektrostatycznymi.

W celu spetnienia wymagan LVD i EMC nalezy przestrzega¢ zasad: zasilania,
zabudowy, ekranowania - odpowiednio do zastosowania. Urzgdzenie jest zrodtem fal
elektromagnetycznych, dlatego w specyficznych konfiguracjach moze zaktécaé inne
urzgdzenia radiowe).

Firma Ropam Elektronik nie ponosi odpowiedzialnos$ci za nieprawidtowe dziatanie sieci
GSM i skutkéw ewentualnych problemoéw technicznych.

OZNAKOWANIE WEEE

Zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego nie wolno wyrzuca¢ razem ze
zwyktymi domowymi odpadami. Wedtug dyrektywy WEEE (Dyrektywy 2002/96/EC)
obowigzujgcej w UE dla uzywanego sprzetu elektrycznego i elektronicznego nalezy
stosowac oddzielne sposoby utylizacji. W Polsce zgodnie z przepisami o zuzytym
sprzecie elektrycznym i elektronicznym zabronione jest umieszczanie tgcznie z innymi
odpadami zuzytego sprzetu oznakowanego symbolem przekreSlonego kosza.
Uzytkownik, ktory zamierza sie pozbyc¢ tego produktu, jest obowigzany do oddania ww.
do punktu zbierania zuzytego sprzetu. Punkty zbierania prowadzone sg m.in. przez
sprzedawcoéw hurtowych | detalicznych tego sprzetu oraz gminne jednostki
organizacyjne prowadzgce dziatalno$¢ w zakresie odbierania odpadéw. Prawidtowa
realizacja tych obowigzkéw ma znaczenie zwtaszcza w przypadku, gdy w zuzytym
sprzecie znajdujg sie sktadniki niebezpieczne, ktére majg negatywny wptyw na
Srodowisko i zdrowie ludzi.

Zasilacz centrali wspotpracuje z akumulatorem 12V DC ofowiowo-kwasowym suchym
(SLA, VRL). Po okresie eksploatacji nie nalezy go wyrzucac, lecz zutylizowa¢ w sposob
zgodny z obowigzujgcymi przepisami.

(Dyrektywy Unii Europejskiej 91/157/EEC i 93/86/EEC).
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Wprowadzenie.

1.Wprowadzenie.

Dzigkujemy za wybdr produktéw i rozwigzan firmy Ropam Elektronik. Mamy nadzieje, ze nasze
urzadzenia sprostajg Panstwa wymaganiom i bedg stuzyt niezawodnie przez dtugie lata. Firma Ropam
Elektronik ciggle unowoczesnia swoje produkty i rozwigzania. Dzieki funkcji aktualizacji produkty mogag
by¢ wzbogacane o nowe funkcje i nadgza¢ za wymaganiami stawianymi nowoczesnym systemom
ochrony mienia i automatyki domowej. Zapraszamy do odwiedzania naszej strony internetowej
www.ropam.com.pl w celu uzyskania informacji o aktualnych wersjach. W przypadku dodatkowych

pytan prosimy o kontakt telefoniczny lub za pomocg poczty elektronicznej.

Niniejsza instrukcja dotyczy produktow w danej wersji oprogramowania. Poniewaz dziatanie urzgdzenia
zalezy od konfiguracji instalatora wszystkie funkcje, ktdrych dotyczy ta opcja majg oznaczenie (serwis).

Zastosowanie.

Modut APm-ARI jest punktem dostepowym (APm) systemu ARI i przeznaczony jest do integracji

urzgdzen bezprzewodowych ARI z centralami z rodzin Neo-1P-64 oraz Neo-IP poprzez magistrale
systemowg RopamNET. Kontroler nadzoruje i steruje bezprzewodowe urzgdzenia z rodziny ARI.

Wiasciwosci.

Wszelkie dane krytyczne takie jak alarmy sabotaze oraz polecenia sterujgce roletami sg przesytane

natychmiast pozostate dane przesytane sg co okreslony czas, czyli co interwat komunikacji taki system
pozwala na oszczednos$¢ baterii w urzgdzeniach koncowych.

Modut APm komunikuje sie z urzgdzeniami bezprzewodowymi ARI co interwat komunikaciji, ktéry moze
by¢ ustawiony na 30, 60 lub 90 sekund, dodatkowo dla kazdego modutu indywidualnie mozna witgczy¢
tryb ekonomiczny, ktéry wydtuza interwat komunikacji do 180 sekund dzieki czemu zywotnos¢ baterii
wzrasta, w zaleznosci od modutu, nawet do 50%. Wszelkie dane konfiguracyjne sg przesytane wtasnie
w interwale komunikacji zatem po przestaniu nowych ustawien do modutéw, jak na przyktad wtgczenie
trybu Walk Test lub uzbrojenie systemu itp. moze zdarzy¢ sie, ze zostang one przekazane do modutu
dopiero po uptywie czasu interwatu, zatem w przypadku trybu ekonomicznego moze trwac to do 180
sekund. Wszelkie dane krytyczne takie jak alarmy sabotaze oraz polecenia sterujgce roletami oraz
niektore polecenia sterujgce modutami 10 sg przesytane natychmiast.
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Wprowadzenie.

Kontroler APm-ARI posiada nastepujace wtasciwosci:

Spetnia funkcje punktu dostepowego dla bezprzewodowych urzgdzenh z rodziny ARI.
Wspoétpracuje z centralami z rodzin Neo-IP-64 i Neo-IP.
Obstuguije:
o Do 32 urzadzen wejscia/wyjscia ARI (bezprzewodowe czujniki ruchu, kontaktrony,
moduty 10, czujniki zalania).
o Do 16 bezprzewodowych sterownikéw rolet SROL-W.
o Do 8 bezprzewodowych czujnikéw temperatury i wilgotnosci ARI.
o Do 16 dwukierunkowych pilotéw ARI.
Dwukierunkowa w petni szyfrowana (AES) transmisja.
Peten nadzor nad urzadzeniami koncowymi.
Komunikacja z urzgdzeniami bezprzewodowymi w pasmie ISM 868 MHz.
Komunikacja z centralg poprzez magistrale RopamNET.
Wysoki zasieg komunikacji (w terenie otwartym powyzej 1500m).
Mozliwos¢ niezaleznej pracy w zasiegu innego systemu ARI (unikalne ID poszczegdlnych
modutow).
Nieulotna pamieé¢ konfiguraciji.
Zasilanie 9-14V.
Biata natynkowa obudowa z ABS 80x80x20[mm].

Ostrzezenia.

Ze wzgledow bezpieczehstwa urzgdzenie powinno by¢ instalowane tylko przez
wykwalifikowanych instalatorow.

Przed przystgpieniem do montazu nalezy zapoznac sie z niniejszg instrukcjg, czynno$ci
potgczeniowe nalezy wykonywac bez podtgczonego zasilania.

Nie wolno ingerowa¢ w konstrukcje bgdz przeprowadzac¢ samodzielnych napraw.

Nalezy zachowa¢ mozliwe srodki ochrony antystatycznej w celu zabezpieczenia uktadéw
elektronicznych na PCB przed wytadowaniami elektrostatycznymi ESD.

W celu spetnienia wymagan LVD i EMC nalezy przestrzega¢ zasad: zasilania, zabudowy,
ekranowania - odpowiednio do zastosowania
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2.0pis modutu.

Opis modutu.

Ponizej znajduje sie zdjecie ptytki PCB modutu wraz z opisem.
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RopamNET.

Tamper.

Zworka PR.

-

-
\ s

Zworka
Reset.

s

150740

Cot, )
s « '

elekr anll‘«____—
W |

“f"'['
| [

Ztgcze USB-MGSM
do aktualizaciji.

1. Widok ptytki modutu.

Diody
sygnalizacyjne.

Zworka JT.

e DIPSwitch: Czwarty przetgcznik stuzy do wytgczania sygnalizacji stanu diodami LED.

e Zworka PR: Umozliwia aktualizacje oprogramowania modutu.

e Zworka RESET: umozliwia powr6t do ustawien fabrycznych modutu.

e Zlacze USB-MGSM: umozliwia aktualizacje modutu przy uzyciu kabla USB-MGSM i programu
ARI-Updater.
e Zworka JT: zworka terminujgca magistrale RopamNET, powinna by¢ zatozona w przypadku,

gdy modut jest pierwszym lub ostatnim urzgdzeniem na magistrali.

e Zigcze magistrali RopamNET: zigcze umozliwiajgce komunikacje z centralg (linie A i B) oraz

zasilanie modutu (linie +KB i GND).

e Tamper: tamper zabezpieczajgcy modut przed otwarciem obudowy przez osoby niepowotane.
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Montaz i uruchomienie.

3.Montaz i uruchomienie.

APmM-ARI wspotpracuje ze wszystkimi centralami z rodzin Neo-IP-64 i Neo-IP, czyli z:
NeoLTE-IP-64(-PS)(-D12M), Neo-IP-64(-PS)(-D12M), NeoGSM-IP-64(-PS)(-D12M),
NeoLTE-IP(-PS)(-D9M), Neo-IP(-PS)(-D9M), NeoGSM-IP(-PS)(-DIM).

Wymagania podstawowe.

Kontroler powinien by¢ montowany w pomieszczeniach zamknietych, o normalnej wilgotnosci powietrza

(RH=90% maks. bez kondensacji) i temperaturze z zakresu -10°C do +55°C. Przy montazu nalezy
kierowac sie nastepujacymi kryteriami:

e Optymalizacja zasiegu sterownika radiowego (ttumienie $cian pomieszczenia: drewno/gips- o
5%-20%, cegta/ceramika: o 20%-50%, beton/zelbeton: o 50%-80%, metal/stal: 0 100%).

e Miejsce montazu: optymalnie centralnie wobec przewidywanego zasiegu (promienia) pracy.

o Dostepnos¢ sterownika dla osoéb trzecich i prob sabotazu.

e Zachowanie bezpiecznej odlegtosci od zrodet ewentualnych zaktdcen (np. magistrale
zasilania230V/AC - budynkow, nadajniki radiowe, itp.).

Okablowanie systemu.

Okablowanie systemu powinno by¢é wykonane przy pomocy przewodoéw staboprgdowych. Ponadto

powinno by¢ zgodnie z przepisami i normami w szczegdlnosci dotyczy to: doboru typu i przekroju kabli,
odlegtosci od okablowania 230V/AC itd. Magistrala systemowa RopamNET powinna by¢ wykonana z
uzyciem kabli: UTP, STP, FTP tzw. skretka komputerowa, opcjonalnie YTSKY, kable telekomunikacyjne
(parowane), Sygnaty i zasilanie powinno by¢ prowadzone w jednym przewodzie. W przypadku uzycia
przewodow ekranowanych, ekran nalezy podtgczyé punktowo do obwodu PE w obudowie centrali.

Magistrala RopamNET powinna mie¢ architekture petli a koncowe urzadzenia muszg mie¢ zatozone
zworki JT. W przypadku instalacji wykonanej w architekturze gwiazdy nalezy uzy¢ 2 pary z przewodu i
wykonac petle tj. 1 para doprowadza magistrale do urzgdzenia a druga wychodzi na kolejny.

Zalecane minimalne przekroje dla kabla UTP 4x2x0,5mm. Minimalne napiecie zasilania na zaciskach
danego urzadzenia nie moze by¢ nizsze niz 8V/DC (ij. przy minimalnym napieciu akumulatora 9,5V-
10,0V spadek na przewodach zasilajgcych nie moze by¢ wigekszy od 1,5V). W razie konieczno$ci nalezy
zastosowac przewody o wiekszym przekroju.

Dalsze szczegdty wykonania okablowania znajdujg sie w instrukcji DTR odpowiednich central.
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Str. 06 Opis okien systemowych.

Instalacja.

Podczas instalacji najlepiej postepowacé zgodnie z ponizszym schematem.

e Zainstalowa¢ obudowe sterownika w odpowiednim miejscu i wprowadzi¢ odpowiednie
okablowanie poprzez przepusty kablowe.

e Podtgczy¢ przewody zasilania do zaciskow:+KB - 12V, GND — GND.

e Podigczy¢ magistrale RopamNET A-A, B-B.

e  Uruchomi¢ system, zatgczy¢ zasilanie sterownika.

e Oprogramowac kontroler z poziomu programu konfiguracyjnego centrali.

o Wykonac testy funkcjonalne, sprawdzi¢ zasieg.

e Po zakonczeniu instalacji, wykonac szkolenie uzytkownika.

IUWAGA! Nalezy zachowaé¢ mozliwe srodki ochrony antystatycznej w celu zabezpieczenia
uktadéw elektronicznych na PCB przed wytadowaniami elektrostatycznymi ESD.

4.0pis okien systemowych.

Po poprawnym podtgczeniu modutu nalezy doda¢ go do systemu w tym celu nalezy otworzy¢ program
konfiguracyjny odpowiedni dla danej centrali (NeoGSM-IP Manager lub NeoGSM-IP-64 Manager),
nawigza¢ potgczenie z centralg, dokona¢ odczytu ustawien nastepnie przejs¢ do zaktadki ,Moduty,

o}

centrali doktadny opis znajduje sie w instrukcji DTR danej centrali.

panele TPR” i klikng¢ na ikone lupy dalszy sposéb postepowania jest uzalezniony od rodzaju

Po dodaniu urzgdzenia do systemu i zapisaniu ustawien przechodzimy do zaktadki APN-ARI. W dolnej
czesci okna wyswietlane sg informacje i ustawienia samego APm-a natomiast w gérnej w zaleznosci od
wybranego rodzaju czujnika wyswietlane sg informacje dotyczgce czujek, pilotow lub czujnikéw RHT,
dostepny jest takze panel z wykresem ilustrujgcym site sygnatu poszczegdlnych czujek.

© 2020 Ropam Elektronik



Str. 07

Zaktadki poszczegolnych grup
urzgdzen systemowych ARI.

Opis okien systemowych.

2. Okno gtéwne modutu.
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e Odczyt ustawien APm: umozliwia odczyt zwartosci pamieci modutu APm.

e Zapis ustawien do APm: umozliwia zapis ustawien do modutu APm, zapis nalezy wykonac¢ po

kazdej zmianie ustawien modutéw bezprzewodowych lub samego APm-a.

e Legenda: tabelka opisujgca znaczenie poszczegdlnych koloréw jakimi moze byé zaznaczony

wiersz z urzgdzeniem ARI.

Czerwony: brak potgczenia z urzgdzeniem.

O

o Szary: urzadzenie nie wprogramowane.
o Zélty: staba bateria w urzadzeniu.

O

Pomaranczowy: czas zgtoszenia braku potgczenia ustawiony na 0 minut.

e Tryb nauki: umozliwia dodawanie nowych urzgdzen do systemu.

e Walk Test: wigcza tryb testowy urzgdzen ARI.
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Opis okien systemowych.

e Pokaz wykres sygnatu RSSI: wyswietla okno z wykresem sily sygnatu poszczegdinych

urzgdzen.
3. Wykres RSSI.
2= et

| PrI0TR | EROLT} cayid temperatury

| Poziom sygnalu czujek rssi[dbm]
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] WySniet nartosci na wylresie

Obok znajduje sie tabela zawierajgca podstawowe informacje o module APm.

e Podtaczony: informacja o potgczeniu modutu z centralg (jest/brak)

e Wersja soft: wersja oprogramowania modutu.

e Wersja hard: wersja sprzetowa modutu.

e Uzas: napiecie zasilania modutu.

e Tamper: stan tampera obudowy modutu (otwarty/zamkniety).

o Walk test: tryb testowy urzadzen (wtgczony/wytgczony).

e Tryb nauki: tryb dodawania nowych urzadzen (wtgczony/wytgczony).

e Szum; poziom szumu tta radiowego w pasmie komunikaciji.

e LQI: wskaznik jakosci transmisji pomiedzy modutem a centralg okresla, ile procent ramek
komunikacji w okreslonym czasie zostato przestanych poprawnie wartosci ponizej 90 wskazujg
na problemy z tgcznoscia.
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Opis okien systemowych.

Nastepnie na prawo od tabeli znajduje sie grupa dodatkowych ustawien pogrupowanych w zaleznosci

od miejsca zapisu.

Ustawienia urzadzenia bezprzewodowego zawierajg opcje przesytane i zapisywane w

konkretnym module ARI, zatem bedgce indywidualne dla kazdego urzgdzenia, aby zapisac

ustawienia w konkretnym module nalezy zaznaczy¢ go w tabeli lewym przyciskiem myszy.

Wyglad okna ustawieh zalezy od wybranego modutu i tak dla czujnikow PIR wyglgda jak ponizej:

¥ Ustawieni

Czujka PIR PIR-ari (1) Zolos brak potaczenia po [min]

‘ ‘ ‘ [] Tryb ekonomiczny

Czutosé El

[ ] Czujnik obecnosci

o

Zgtos brak potaczenia po [min]: ustawia czas braku fgcznosci po jakim centrala zgtosi
brak komunikacji z czujka. Zaleca sie aby czas zgtoszenia braku komunikacji byt
wiekszy niz dwukrotno$¢ interwatu odpytywania urzgdzen, zatem dla interwatu 90
sekund czas powinien by¢ ustawiony na nie mniejszy niz 4 minuty.

Tryb ekonomiczny: przetgcza wybrane urzadzenie w tryb oszczedzania energii co
powoduje miedzy innymi zwiekszenie sie interwatu komunikacji do 180 sekund. Wynika
z tego, ze wszelkie dane takie jak zmiana ustawien lub uzbrojenie systemu przesytane
bedg co trzy minuty (a wiec na przyktad w krancowej sytuacji czujka uzbroi sie dopiero
po trzech minutach od zazbrojenia systemu) z drugiej strony funkcja umozliwia
wydtuzenie czasu pracy na baterii 0 okoto 50%.

Czulosé¢: okresla czutos¢ detekcji ruchu 1 oznacza czuto$¢ najmniejszg zas 3
najwieksza.

Czujnik obecnosci: funkcja czujnikéw PIR umozliwiajgca wykorzystanie ich przy
rozbrojonym systemie na przyktad do sterowania oswietleniem. Przy zaznaczonej opcji
i rozbrojonej centrali czujka przesyta naruszenie natychmiast pod warunkiem, ze czas
jaki uptynat od poprzedniego naruszenia jest wiekszy niz okoto 3 minuty w przeciwnym
razie informacja o naruszeniu jest przesytana co interwat komunikacji.
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Dla kontaktronéw MGD i czujnikéw zalania FS:

v T o
Kontaktron MGD-ari {2) Zgtos brak polaczenia po [min]

| | [ Tryb ekonomiczny

@)

Zgtos brak potaczenia po [min]: ustawia czas braku fgcznosci po jakim centrala zgtosi
brak komunikacji z czujkg. Zaleca sie aby czas zgtoszenia braku komunikacji byt
wiekszy niz dwukrotno$¢ interwatu odpytywania urzgdzen, zatem dla interwatu 90
sekund czas powinien by¢ ustawiony na nie mniejszy niz 4 minuty.

Tryb ekonomiczny: przetagcza wybrane urzadzenie w tryb oszczedzania energii co
powoduje miedzy innymi zwiekszenie sie interwatu komunikacji do 180 sekund. Wynika
z tego, ze wszelkie dane takie jak zmiana ustawien lub uzbrojenie systemu przesytane
bedg co trzy minuty (a wiec na przyktad w krancowej sytuacji czujka uzbroi sie dopiero
po trzech minutach od zazbrojenia systemu) z drugiej strony funkcja umozliwia
wydtuzenie czasu pracy na baterii 0 okoto 50%.

dla modutéw |IO-BAT:

< s
Modut 110 Bat 10-ari (5) Zgto$ brak polaczenia po [min]
L] Cagomemme

[ wyjscie aktywne 15

@)

Zgtos brak potaczenia po [min]: ustawia czas braku fgcznosci po jakim centrala zgtosi
brak komunikacji z czujkg. Zaleca sie aby czas zgtoszenia braku komunikacji byt
wiekszy niz dwukrotnosé interwatu odpytywania urzgadzen, zatem dla interwatu 90
sekund czas powinien by¢ ustawiony na nie mniejszy niz 4 minuty.

Tryb ekonomiczny: przetagcza wybrane urzadzenie w tryb oszczedzania energii co
powoduje miedzy innymi zwiekszenie sie interwatu komunikacji do 180 sekund. Wynika
z tego, ze wszelkie dane takie jak zmiana ustawien lub uzbrojenie systemu przesytane
bedg co trzy minuty (a wiec na przyktad w krancowej sytuacji czujka uzbroi sie dopiero
po trzech minutach od zazbrojenia systemu) z drugiej strony funkcja umozliwia
wydtuzenie czasu pracy na baterii 0 okoto 50%.
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dla modutow [0-230:

Opis okien systemowych.

Wyjscie aktywne 1s: opcja umozliwiajgca impulsowg prace wyjscia, po jej
zaznaczeniu niezaleznie od innych ustawieh po wysterowaniu wyjscie zatgcza sie na
jedng sekunde a nastepnie samoczynnie wytgcza. Umozliwia to sterowanie
urzgdzeniami wymagajgcymi impulsow sterujgcych takich jak na przyktad bramy
wjazdowe itp.

Modul /0 10-ari-230V (2)  Zgios brak pofaczenia po[min] [9  |& |

Sterowanie 11->01 Sterowanie 12->02
ON->czas v ON->czas v
Czas[s] 10 o Czas[s] 10 31
" wejScie I1 bistabiine _| wejscie 12 bistabilne
| wyjécie O1 aktywne 1s | wyjécie O2 aktywne 1s

o Zgtos brak potgczenia po [min]: ustawia czas braku tgcznosci po jakim centrala zgtosi
brak komunikacji z czujkg. Zaleca sie aby czas zgtoszenia braku komunikacji byt
wiekszy niz dwukrotno$¢ interwatu odpytywania urzgdzen, zatem dla interwatu 90
sekund czas powinien by¢ ustawiony na nie mniejszy niz 4 minuty.

o Tryb ekonomiczny: wydiluza czas interwatu komunikacji dla danego modutu do 180
sekund (3 minuty). Tryb ekonomiczny wydtuza czas pracy baterii. Opcja jest nadrzedna
wzgledem interwatu odpytywania czujek.

o Sterowanie I1 -> O1 i Sterowanie 12 -> O2: Opcje umozliwiajgce lokalne sterowanie

wyjsciem przy uzyciu lokalnego wejscia.

Sterowanie 11->01
ON--czas s

ON<=-=0FF ‘
ON
OFF

E'Jra;@_s

= ON <-> OFF: Kazde naruszenie lokalnego wejscia (nacisniecie przycisku) czyli
wykrycie zbocza narastajgcego na wejsciu powoduje zmiane stanu wyjscia, do
tej opcji odnosi sie rowniez ustawienie ,wejscie Ix bistabilne”, po jego
zaznaczeniu na wyjscie jest przepisywany stan wejscia, zatem wyjscie jest
wigczone przez czas przez jaki jest naruszone wejscie.

=  ON: Kazde naruszenie lokalnego wejscia (nacisniecie przycisku) czyli wykrycie
zbocza narastajgcego na wejsciu powoduje zatgczenie sie wyjscia, kolejne
naruszenia wejscia nie zmieniajg stanu wyjscia. Wyjscie jest zatgczone przez
czas ustawiony w zaktadce ,Wyjscia” lub do wytgczenia z poziomu centrali.

= OFF: Kazde naruszenie lokalnego wejscia (naci$niecie przycisku) czyli
wykrycie zbocza narastajgcego na wejsciu powoduje wytgczenie zatgczonego
wyjscia, kolejne naruszenia wejscia nie zmieniajg stanu wyjscia.
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= ON -> czas: opcja umozliwiajgca wigczenie wyjscia na czas okreslony
znajdujgcym sie ponizej oknie ,Czas[s]’, zalgczenie wyjscia nastepuje po
wykryciu nacisniecia przycisku (zbocza narastajgcego) na odpowiednim
wejsciu (11 dla O1i 12 dla O2).
IUWAGA! Czas zalgczenia wyjscia jest w takim wypadku ustawiany w
dwéch miejscach w zaktadce ,,Wyjscia” oraz w niniejszych ustawieniach
przy opisanym sterowaniu pod uwage brany jest krétszy z obu czaséw,
przy wysterowaniu wyjscia z innego zrédta niz lokalny przycisk pod
uwage brany jest zawsze czas z zaktadki ,,Wyjscia”.

= brak: wylgczenie lokalnego sterownia wyjscia przez wejscie.

o Czas[s]: czas na jaki zostanie zatgczone wyjscie przy wigczeniu go prze lokalne
wejscie przy uzyciu opcji ,ON -> czas”.

o Wejscie I1 bistabilne i wejscie 12 bistabilne: ustawienia powigzane z opcjg ,On <->
OFF” zaznaczenie checkboxa oraz wybranie opcji ,ON <-> OFF” powoduje, ze wyjscie
bedzie zatgczone przez czas przez jaki jest naruszone wejscie sterujgce. Innymi
stowami wyjscie jest sterowane stanem wejscia.

o Wyjscie aktywne 1s: opcja umozliwiajgca impulsowg prace wyjscia, po jej
zaznaczeniu niezaleznie od innych ustawien po wysterowaniu wyjscie zatgcza sie na
jedng sekunde a nastepnie samoczynnie wytgcza. Umozliwia to sterowanie
urzgdzeniami wymagajgcymi impulséw sterujgcych takich jak na przyktad bramy

wjazdowe itp.
lub dla modutow SROL-W
v -
SROL-W (1) Zgios brak polaczenia po [min] El
Typ przystony e
(@) roleta () zaluzja fasadowa Toffls] 8 z

Sterowanie lokalne =
(@) wigczone () czesciowe () wytaczone
o Zgtos brak potgczenia po [min]: ustawia czas braku tgcznosci po jakim centrala zgtosi
brak komunikacji z czujkg. Zaleca sie aby czas zgtoszenia braku komunikacji byt
wiekszy niz dwukrotnosé interwatu odpytywania urzadzen, zatem dla interwatu 90
sekund czas powinien by¢ ustawiony na nie mniejszy niz 4 minuty.
o Typ przystony: okresla rodzaj sterowanej przystony, po wybraniu zaluzji fasadowej
mozliwe jest sterowanie kgtem pochylenia lameli przy catkowicie zamknietej przystonie.
o Toff: w polu nalezy wpisa¢ czas jatowego ruchu rolety to jest czas jaki przy catkowicie
zamknietej rolecie uptywa od momentu wigczenia sie silnika do rozpoczecia ruchu
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rolety. Poprawnie dobrany czas umozliwia doktadniejsze ustawienie procentowego
stopnia otwarcia rolety.
Ponad to jest to rowniez czas przez jaki uchylajg sie lamele zaluzji fasadowych przy
sterowaniu katem ich pochylenia.
o Sterowanie lokalne: okresla zachowanie sie przyciskow sterowania lokalnego przy
krétkim i dtugim nacinieciu.
=  Wiaczone: zaréwno krétkie jak i dtugie nacisniecie przycisku steruje ruchem
rolety, krotkie nacisniecie jest przesytane do centrali i moze by¢ obstuzone w
Logic procesorze do jego wykrycia stuzg funkcje ,roleta click up” i ,roleta click
close”.
= Czesciowe: tylko dlugie nacisniecie steruje ruchem rolety, krotkie nacisniecie
jest przesytane do centrali i moze by¢ obstuzone w Logic procesorze do jego
wykrycia stuzg funkcje ,roleta click up” i ,roleta click close”.
= Wylaczone: sterowanie lokalne jest wylgczone, krétkie nacisniecie jest
przesytane do centrali i moze by¢ obstuzone w Logic procesorze do jego
wykrycia stuzg funkcje ,roleta click up” i ,roleta click close”.

IUWAGA! Po zmianie ustawien nalezy zapisa¢ je do modulu za pomocg przycisku ,Zapis
ustawien do APm”.

e Ustawienia zapisywane w centrali: zawiera ustawienia zapisywane w centrali i odnoszgce sie
do funkcji systemu alarmowego jako catosci.

o Sabotaz w strefie: Okresla numer strefy w jakiej bedzie zgtaszany sabotaz APm-a,
czyli naruszenie tampera lub w zaleznosci od ustawien, utrata potgczenia z modutem.

o Utrata tacznosci z czujka (gdy rozbrojony): okresla typ reakcji na utrate fgcznosci z
czujkg przy rozbrojonym alarmie, w przypadku uzbrojenia urata tgcznosci zawsze jest
zgtaszana jako sabotaz.

e Ustawienia zapisywane w APm: zawiera ustawienia odnoszgce sie do wszystkich urzadzen
bezprzewodowych.

o Interwal odpytywania czujek: okresla co ile sekund APm bedzie sprawdzat stan i
przesytat dane do czujek (w tym polecenie przejscia w stan czuwania). Informacje od
modutéw do APm-a w przypadku uzbrojenia alarmu lub sabotazu oraz polecenia
sterujgce rolet przesytane sg natychmiast. Ustawienie nie dotyczy czujnikow z
aktywnym trybem ECO oraz modutéw SROL-W w tych przypadka interwat komunikacji
jest ustawiony na 180 sekund, czyli 3 minuty.

IUWAGA! Po zmianie ustawien nalezy zapisa¢ je do modulu za pomoca przycisku ,Zapis
ustawien do APm”.
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Komunikaty: zawierajg log czynnosci wykonanych przez uzytkownika na APm-ie od czasu
ostatniego polaczenia centrali z managerem.

09:34:25 Tryb testowania urzadzen aktywny.
09:34:32 Tryb dodawania nowch urzadzen aktywny.
09:34:33 Tryb dodawania nowch urzadzen aktywny.
09:34:37 Tryb dodawania nowch urzadzen wyltaczony.
09:34:43 Tryb testowania urzadzen wylgczony.

Menu kontekstowe

Po kliknieciu prawym przyciskiem na tabeli urzgdzen rozwija sie menu kontekstowe.

4.Menu kontekstowe.

|Wej§|ie centrali ‘Wﬁéﬁeoentrai |Tv|| |5,l'l |!

Czujka PR PIR-ari 23054102

Dodaj urzadzenie

Usuri urzadzenie

Usuri wszystkie urzadzenia

Odczytaj 5/ i wersje urzadzen

Przesun urzadzenie w gare listy

Przesun urzadzenie w dof listy

Dodawanie nowego urzadzenia

2 S/N urzadzenia \#

v

Osmioznakowy numer seryjny jest dostepny na naklejce urzadzenia.

Usun urzadzenie: usuwa wskazane urzgdzenie z systemu.

Usun wszystkie urzadzenia: usuwa wszystkie urzgdzenia z zaktadki.

Odczytaj S/N i wersje urzadzen; odczytuje i wyswietla numery S/N i wersje Sv i Hv zapisanych
urzadzen.

Przesun urzadzenie w gére listy: przesuwa zaznaczone urzgdzenie o jeden wiersz wyzej na
liscie.

Przesun urzadzenie w dot listy: przesuwa zaznaczone urzgdzenie o jeden wiersz nizej na
liscie.

Restart urzgdzenia: wysyta do zaznaczonego modutu komende restartu.

Odczyt backupu ustawien z APm: odczytuje i faduje do APm-a uprzednio stworzona kopie
zapasowg ustawien.

Zapis backupu do APm: tworzy i zapisuje do APm-a kopie zapasowg ustawien.
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Zaktadka ,,Czujki, moduty 1/0”.

Zaktadka umozliwia konfiguracje czujnikow ruchu PIR, kontaktronéw, czujek zalania i modutéw 10O.

5. Czujki PIR, MGD, moduty I/O.

Czujki, moduly VO | Sterownik rolet SROL-W | Czujki temperaturyiwilgotnosci | Piloty

Wejécie centrali Wyiscie centrali ‘wu ‘sm ‘Sv |nv ‘Slevel |RSSl[dI:m]‘Ll2] ‘L(nnnl’lme‘uhat.[\l] ‘Awaria Ustawienia

1 Wejscie 33 CzukaPRPR-ari 23054102 1,00 1,00 Doskonaly -54 100 0 3,50 Brak 12,1,2,0,0,0,0

o Wejscie centrali: zawiera nazwe wejscia centrali do jakiego jest przypisane fizyczne wejscie

modutu, ponadto kontrolka obrazuje stan wejscia:
o Zielony: wejscie nienaruszone.
o Czerwony: wejscie naruszone.
o Pomaranczowy: sabotaz wejscia.

o Wyjscie centrali: jezeli modut jest wyposazony w wyjscie pole zawiera nazwe wyjscia centrali
do jakiego jest przypisane fizyczne wyjscie modutu oraz kontrolke obrazujgca jego stan.

o Zielony: wyjscie wytgczone.
o Czerwony: wyjscie wigczone.

e Typ: Rodzaj podtaczonego modutu (czujnik PIR, kontaktron MGD itd.).

e S/N: unikalny numer identyfikujgcy dany modut.

e Sv: wersja oprogramowania modutu.

e Hv: wersja sprzetowa modutu.

e Slevel: Stowny opis jakosci potgczenia (Doskonaty, Dobry, Staby, Znikomy). Modut powinien
dziata¢ poprawnie przy pierwszych trzech poziomach, przy czym dla poziomu ,Staby” mozliwe
sg nieco wieksze opdznienia w komunikacji, poziom ,Znikomy” nie zapewnia poprawnej pracy
czujnika w takim przypadku nalezy tak zmieni¢ wzajemne potozenie APm-a i modutu, aby
zapewni¢ wtasciwy poziom komunikaciji.

e RSSI[dBi]: poziom sygnatu, optymalnie powinien wynosi¢ powyzej -85 dBm.

e LQI: procentowy udziat poprawnych transmisji do wszystkich transmisji (100% oznacza, ze
wszystkie transmisje w mierzonym okresie byly poprawnie).

e LConnTime: czas jaki uptyngt od ostatniej transmisji od urzgdzenia.

e Ubat.[V]: napiecie baterii modutu.

e Awaria: wyswietla awarie modutu.

e Ustawienia: cigg ustawien modutu PIR kolejne liczby oznaczajg kolejno:

o Czas braku komunikacji po jakim zostanie zgtoszony brak fgcznosci.
o Tryb ekonomiczny (0 — nieaktywny, 1 — aktywny)

o Czutoé¢ czujki (zakres 1 — 3)

o Pozostate stanowig rezerwe.

© 2020 Ropam Elektronik



Str. 16

Opis okien systemowych.

Zakladka ,,Sterowniki rolet SROL-W”,

Zaktadka zawiera informacje o sterownikach SROL-W w systemie.

6. Moduty roletowe SROL-W.

Czujki, moduty 1O | Sterownik rolet SROL-W | Czujki temperaturypwilgotnodci | Piloty

s/ ‘ ‘I-Iur |Podnmenie ‘Opuﬂczanie |Puzytja[%] ‘Slem:l ‘RSS[[dbm] |LQ1 |LConnT|me ‘Awaﬁa |llstawienia‘
1. |23D53EED 10 100 @ Dobry  -88
Iwwmm-------
3. |1Asesazo 1,00 1,00 Dobry -85
a. [z3psa2im 100 1,00 6 o 0 Dobry 76 %8 0 508 |
5. |23054108 100 100 @ Doskona -73

lmwmm-------

S/N: unikalny numer identyfikujgcy dany modut.

Sv: wersja oprogramowania modutu.

Hv: wersja sprzetowa modutu.

Podnoszenie: kontrolka pracy rolety w gore zielona oznacza brak ruchu, czerwona oznacza
ruch.

Opuszczanie: kontrolka pracy rolety w dét zielona oznacza brak ruchu, czerwona oznacza ruch.
Pozycja[%]: informacja na temat aktualnego potozenia rolety (0% oznacza catkowite otwarcie,
100% catkowite zamkniecie).

Slevel: stowny opis jakosci transmisji, na jakos¢ transmisji majg wptyw parametry RSSI i LQI.
RSSI: poziom sygnatu, optymalnie powinien wynosi¢ powyzej -85 dBm.

LQI: procentowy udziat poprawnych transmisji do wszystkich transmisji (100% oznacza, ze
wszystkie transmisje w mierzonym okresie byty poprawnie).

LConnTime: czas jaki uptynat od ostatniej transmisji od urzgdzenia.

Awaria: wyswietla awarie modutu.

Ustawienia: w polu wyswietlany jest cigg ustawien modutu SROL-W kolejne liczby oznaczajg
kolejno:

o Czas braku komunikacji po jakim zostanie zgtoszony brak fgcznosci.

o Kombinacja ustawien typu przystony i ustawienr sterowania lokalnego liczby 0, 2 i 4
oznaczajg rolete i sterowanie lokalne odpowiednio wtgczone czesciowe i wytgczone,
liczby 1, 3 i 5 oznaczajg to samo dla zaluzji fasadowe;.

o Czas Toff.
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Czujki temperatury/wilgotnosci.

Zaktadka zawiera informacje o czujnikach RHT-ARI podigczonych do systemu.

7. Czujniki temperatury i wilgotnosci.

Czujki, moduty /0 | Sterownik rolet SROL-W | Czujki temperaturyfwilgotnosci | pilaty

s/ |I-I|.r |S||.r |Temp[c] |RJ-I[%] |Sle'.re| |RS‘5.[[dhm‘LQI "ﬂ:at.[\l] |Pnlqcznw

L 32501420 1010 205 55 Doskonaly -85 100 35 jest

e S/N: unikalny numer identyfikujgcy dany modut.

e Hv: wersja sprzetowa modutu.

e Sv: wersja oprogramowania modutu.

e Temp[C]: temperatura w stopniach Celsjusza odczytana z czujnika.

e RH[%]: wilgotnos¢ wzgledna odczytana z czujnika.

e Slevel: stowny opis jakosci transmisji, na jako$¢ transmisji majg wptyw parametry RSSI i LQI.

e RSSI[dBi]: poziom sygnatu, optymalnie powinien wynosi¢ powyzej -85 dBm.

e LQI: procentowy udziat poprawnych transmisji do wszystkich transmisji (100% oznacza, ze
wszystkie transmisje w mierzonym okresie byty poprawnie).

e Vbat.[V]: napiecie baterii modutu.

e Potaczony: informacja o stanie potgczenia APm — modut (jest/brak).
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Piloty.

Zaktadka umozliwia konfiguracje dwukierunkowych pilotéw ARI.

Opis okien systemowych.

8. Piloty dwukierunkowe.

Czujki, moduty 1O | Sterownik rolet SROL-W

Konfiguracja przyciskow pilota

Lista

(A)
Funkcja  zat/wyt czuwanie petne

stref [Strefa 1,Strefa 2]
(B)

Funkcja  brak funkcji
I

() =

Funkcja  brak funkcji
I

)] =

Funkcja  brak funkcji
I

A

£

Czujki temperaturyiwilgotnosci

Sms zat.

Sms wyt.

Sms zat.

Sms wyt.

Sms zat.

Sms wyt.

Sms zat.

Sms wyt.

Uzbrojony

Rozbrojony

Pilaty

[ Dodaj numer pilota

[ Dodaj numer pilota

[ Dodaj numer pilota

[ Dodaj numer pilota

Wyslij e-mail do: M1 Oz O3 04 Os5 Os O7 Os
Wyslij SMS do: O+ 02 Oz 04 Os Os O7 Os
[| Dwuklik przyciskow

Dodaj pilota nr.

Usun pilota nr.

| Bateria

i) s/ B_A B_B|B_C |B_D |Slevel
1 20145032 O

Doskonaly

0K

Usun wszystkie piloty

Funkcja: Zawiera polecenia dla centrali aktywujgce sie po nacisnieciu przycisku pilota.

brak funkcji ~
brak funkcji
zat.fwyt. czuwanie petne
zat.fwyt. czuwanie nocne
zal. czuwanie petne

zat. czuwanie nocne
wyt.czuwanie/alarm

panik gtosny

sprawdz status

o Brak funkcji: centrala nie wykonuje bezposrednio Zadnej akcji, ale zdarzenie

nacisniecia danego przycisku pilota jest przesytane do centrali i moze by¢ obstuzone w

ustawieniach wyjscia lub logic procesorze.

o Zal./wyt. czuwanie petne: kazde nacisniecie przycisku powoduje przejscie centrali w

wybranych strefach w stan przeciwny do zastanego to jest przy rozbrojonej centrali

nastgpi jej uzbrojenie petne przy uzbrojonej rozbrojenie i skasowanie alarmu, jezeli

wystapit.
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Opis okien systemowych.

o Zaklwyk. czuwanie nocne: kazde nacisniecie przycisku powoduje przejscie centrali w
wybranych strefach w stan przeciwny do zastanego to jest przy rozbrojonej centrali
nastagpi jej uzbrojenie nocne przy uzbrojonej rozbrojenie i skasowanie alarmu, jezeli
wystapit.

o Zatk. czuwanie petne: Nacisniecie przycisku powoduje przejscie wybranych stref w stan
czuwania petnego.

o Zal. czuwanie nocne: Naci$niecie przycisku powoduje przejscie wybranych stref w
stan czuwania nocnego.

o Wyl czuwanie/alarm: naci$niecie przycisku powoduje wytgczenie czuwania i
skasowanie alarmu, jezeli wystgpit.

o Panik gtosny: aktywuje funkcje Panik (uruchamia alarm).

o Sprawdz status: po nacisnieciu przycisku centrala odsyta do status stref alarmowych
ktéry jest obrazowany przy pomocy kodow btyskowo — dzwiekowych.

Lista stref: zawiera liste, z ktérej mozna wybra¢ strefy alarmowe ktérych ma dotyczy¢ przycisk.
SMS zakl: treS¢ SMS-a jaki jest wysylany przy uzbrojeniu systemu (puste SMS-y nie sg
wysytane).

SMS wyt: tres¢ SMS-a jaki jest wysylany przy rozbrojeniu systemu (puste SMS-y nie sg
wysytane).

Dodaj numer pilota: dotgcza do SMS-a numer pilota, w ktdrym zostat naci$niety przycisk (SMS
musi zawierac tresc).

Wyslij e-mail do: maska numerdw, do ktérych ma zosta¢ wystany e-mail o tresci identycznej z
trescig SMS-a z informacjg o zatgczeniu lub wytgczeniu alarmu.

Wyslij SMS do: maska numerdw, do ktérych ma zosta¢ wystany SMS z informacjg o zatgczeniu
lub wytgczeniu alarmu.

Dwuklik przyciskéw: Opcja aktywujgca transmisje radiowa przy podwdjnym nacisnieciu
przycisku pilota.

Dodaj pilota nr: umozliwia dodawanie pilotdow przez wpisanie ich numeru S/N.

2 S/N urzadzenia M

v

Numer seryjny jest dostepny na naklejce urzgdzenia.
Usun pilota nr: usuwa wskazane urzgdzenie z systemu.

Usun wszystkie piloty: usuwa wszystkie piloty przypisane do APm-a.
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D s/ BA BB |B_C |B_D |Slevel lBateria |
1 20145032 O Doskonaty oK

ID: numer pilota w systemie, stuzy do identyfikacji pilota w logic procesorze (funkcja kfi()) oraz
jest przesytany w SMS-ie przy zaznaczonej opcji ,Dodaj numer pilota”.

e S/N: unikalny numer identyfikujgcy dany modut.

e B_A,B_B,B_C, B_D: informacja o naci$nieciu danego przycisku pilota, nacisniecie jest
obrazowane zielona ikona pod odpowiednim symbolem przycisku.

o Slevel: jakos$¢ sygnatu komunikacji z pilotem.

e Bateria: stan baterii pilota (OK, staba).

5.0bstuga modutu.

W czasie konfiguracji modutéw ARI nalezy mie¢ na uwadze, ze wszelkie dane do urzgdzen

bezprzewodowych sg przesytane co interwat komunikacji, zatem czas jaki uptynie od wystania nowych
ustawien do ich zapisania w urzadzeniu moze wynosi¢ nawet do trzech minut (przy wigczonej funkcji
»1ryb ekonomiczny”).

Po potgczeniu sie z modutem nalezy odczyta¢ jego ustawienia (,Odczyt ustawien z APm”).

Dodawanie nowych modulow do systemu.

W celu dodania nowych modutéw do systemu nalezy odigczy¢ je od zasilania (wyjg¢ baterie lub odtgczy¢
zasilacz) nastepnie w oknie APm-ARI wigczy¢ tryb nauki.

ﬁ Odezyt iefi zAPN | Potaczony  [Jest
Wersja soft |-35
* Zapis iefi do APN |~ Wersja hard | 1.0
Uzas 139
Legenda k4 Tamper Otwarty
Tryb nauki on Walk test wylaczony
e Trvb nauki
Walk test off EVEES
Szum =117

Pokaz wykres sygnau Rssl | LT 100

Nastepnie wigczac¢ zasilanie w kolejnych modutach, po potgczeniu z modutem pojawi sie on w
odpowiedniej tabeli.

© 2020 Ropam Elektronik




Str. 21

Obstuga modutu.

Jezeli chcemy dodac¢ konkretny modut nalezy klikng¢ prawym przyciskiem na pustym wierszu tabeli i z
menu kontekstowego wybraé opcje ,Dodaj urzgdzenie”. W nowo otwartym oknie nalezy wpisa¢ numer

SN urzgdzenia jakie zamierzamy doda¢ po czym klikng¢ przycisk ,Dodaj” oraz wtgczy¢ zasilanie
modutu.

|WEj§liEﬂﬂ“Tﬂi |me |'VF |5fl |! Dodawanie nowego urzgdzenia

Czujka PIR PIR-ari 23054102

l Dodaj urzadzenie I 2 S/ N u rza.d ze n | a Dodaj

Usun urzgdzenie

Usun wszystkie urzadzenia
Odczytaj S/ i wersje urzadzer

Przesuri urzgdzenie w gdre listy

¥
v

Przesuri urzgdzenie w dét listy

10-230-Ari

29.01.2024

Walk test.

Walk test stuzy do testowania poprawnos$ci ustawien i montazu czujek PIR, kontaktronéw MGD oraz
czujek zalania, po wigczeniu trybu i odczekaniu czasu na przestanie informacji do czujek bedg one

reagowa¢ na kazde naruszenie takze przy rozbrojonym systemie niezaleznie od innych ustawien
dodatkowo naruszenia bedg sygnalizowane na czujkach przy pomocy diody LED.

‘# Odczyt ustawier z APN ‘ M_
‘ Wersja soft |-35

# Zapis ustawier do APN ‘ Wersja hard | 1,0

Uzas 13.9
Legenda > T
Tryb nauki Walk test
*: : Tryb nauki wylaczon
Walk test Tvbnald | wiaczony
- Szum =118
‘ Pokai wykres sygnatu RS5I L i
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Ustawienia modutow.

Konfiguracji poszczegdinych modutéw nalezy dokonywac w zaleznoéci od potrzeb i zgodnie opisem w
rozdziale ,Opis okien systemowych”. Po zmianie ustawien nalezy zapisac¢ je do urzgdzen za pomocg

przycisku ,Zapis ustawieh do APm”.

Aktualizacja oprogramowania modutu.

Do aktualizacji oprogramowania stuzy program ARiUpdater, dostepny na naszej stronie w zakfadce
APm-Ari. Ze strony mozna pobrac réwniez plik z aktualizacjg w formacie ZIP. Ponad to konieczny jest
réwniez kabel USB-MGSM. Przed rozpoczeciem aktualizacji nalezy $ciggng¢ i wypakowac¢ zardéwno

program aktualizacyjny jak i plik zawierajgcy nowy firmware.

W celu aktualizacji oprogramowania nalezy:

o (Odtgczy¢ zasilanie modutu APm.
e Zatozy¢ zworke na piny PR.
e Polgczy¢ modut z komputerem przy pomocy kabla USB-MGSM.

o Na komputerze uruchomic¢ program ARiUpadter.

ARl Updater v1.0 - x

Wybierz plik z firmware

Wybierz port COM

COM3 ~
Altualizuj

e Wybrac¢ port COM do ktérego podtgczony jest kabel USB-MGSM (porty mozna skontrolowac¢ w
panelu sterowania -> Menedzer urzadzen -> porty COM i LPT).

o Klikng¢ ,Wybierz plik z firmware” i wskaza¢ wypakowany plik z aktualizacja.

o Wigczy¢ zasilanie APm-a i poczekac na az diody zaczng mrugaé parami na przemian zétta,
czerwona -> niebieska zielona.

o Klikng¢ w ,Aktualizuj” a nastepnie w ,OK” w wyskakujgcym oknie.

e Przebieg aktualizacji mozna $ledzi¢ w oknie komunikatow.

e Po skonczonej procedurze wyswietli sie okno dialogowe z informacja.

e (Odtgczy¢ kabel USB-MGSM zdjg¢ zworke PR i zresetowaé zasilanie APm.

© 2020 Ropam Elektronik



Str. 23 Obstuga modutu.

Reset modutu do ustawien fabrycznych.

APmM-ARI mozna sprzetowo zresetowa¢ do ustawien fabrycznych powoduje to miedzy innymi

wykasowanie z pamieci wszystkich dodanych modutéw. Aby przywrdci¢ fabryczne ustawienia nalezy:

e Zdjg¢ obudowe modutu,

e Zatozy¢ zworke na piny RESET,

e Odczekac¢ okoto 10 sekund, dioda zacznie mrugac¢ na czerwono,
e Zdjg¢ zworke RESET, dioda mrugnie kilka razy na niebiesko,

e Modut jest gotowy do ponownego programowania.

IUWAGA! w starszych wersjach oprogramowania (v1.0 wydany przed 03-2024) procedura resetu
wyglgda nastepujgco:

e Odtaczy¢ zasilanie,

e zatozy¢ zworke na piny RESET,

e podigczy¢ zasilanie,

e odczekac okoto 5 sekund i zdjg¢ zworke RESET.
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Konserwacja systemu.

6.Konserwacja systemu.

Urzgdzenie nie wymaga szczegdlnych zabiegéw konserwacyjnych. Podczas okresowych przegladéw

technicznych nalezy kontrolowa¢ stan ztgcz $rubowych, stan zasilania awaryjnego, oczysci¢ PCB
sprezonym powietrzem. System nalezy okresowo testowa¢ pod wzgledem prawidtowego dziatania i
komunikacji.

/.Parametry techniczne.

9 — 14 VDC (z magistrali RopamNET)

Napi zasilani

Pobér pradu: ~50 mA @ 12 VDC

(el E R o pdedTele [l RS 868 MHz, czutos¢ do -110dBm, moc nadawcza do +10 dBm,
modulacja FSK, zasieg: >1,5 km w terenie otwartym.

Komunikacja z centrala: Magistrala RopamNET

AWG: 24-18

klasa srodowiskowa: Il temp. :-10°C - +55°CRH: 20%...90%, bez
kondensacji

Warunki pracy
Wymiary i masy: 80x80x20 (WxHxD,mm), antena wbudowana na PCB obudowa
natynkowa ABS biata z sygnalizacjg optyczng, ~569g

8.Informacje.

Firma Ropam Elektronik jest wytgcznym wiascicielem praw autorskich do materiatéw zawartych w dokumentacjach, katalogu i
na stronie internetowej , w szczegolnosci do zdjec, opiséw, ttumaczen, formy graficznej, sposobu prezentacji.

Wszelkie kopiowanie materiatéw informacyjnych czy technicznych znajdujgcych sie w katalogach, na stronach internetowych czy
w inny sposob dostarczonych przez Ropam Elektronik wymaga pisemnej zgody.

Ropam Elektronik nie ponosi odpowiedzialno$ci za btedy powstate w czasie druku i bfedy w dokumentacji technicznej.

Wszystkie nazwy, znaki towarowe i handlowe uzyte w tej instrukcji i materiatach sg wtasnoscig stosownych podmiotow i zostaty
uzyte wytgcznie w celach informacyjnych oraz identyfikacyjnych.

PRODUCENT:

Ropam Elektronik

Polanka 301
32-400 Myslenice, Polska

Tel. +48 12 27239 71
Faks +48 12 379 34 10
www.ropam.com.pl
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