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OSTRZEZENIA:

Ze wzgledéw bezpieczenstwa urzadzenie powinno byé¢
instalowane tylko przez wykwalifikowanych specjalistow.
Przed przystapieniem do montazu zapoznac sie z powyzsza
instrukcja, czynnosci pofaczeniowe nalezy wykonywac bez
poditaczonego zasilania.

Nie wolno ingerowaé w konstrukcje badz przeprowadzac
samodzielnych napraw.

Nalezy chroni¢ elektronike przed wytadowaniami
elektrostatycznymi.

Urzadzenie nalezy montowaé w metalowej obudowie oraz w
celu spetnienia wymagan UE nalezy przestrzegac¢ zasad:
zasilania, zabudowy, ekranowania - odpowiednio do
zastosowania.

Urzadzenie jest zZrédtem fal elektromagnetycznych, dlatego w
specyficznych konfiguracjach moze zaktécaé inne urzadzenia
radiowe.
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Uwagi istotne ze wzgledu bezpieczenstwa.

Uwagi istotne z punktu widzenia poprawnego dziatania
urzadzenia.

OZNAKOWANIE WEEE
Zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego nie wolno wyrzuca¢ razem ze
zwykiymi domowymi odpadami. Wedlug dyrektywy WEEE (Dyrektywy
2002/96/EC) obowiazujacej w UE dla uzywanego sprzetu elektrycznego i
elektronicznego nalezy stosowac oddzielne sposoby utylizacji.
W Polsce zgodnie z przepisami ustawy z dnia 1 lipca 2005r. o zuzytym sprzecie
elektrycznym i elektronicznym zabronione jest umieszczanie tgcznie z innymi odpadami
zuzytego sprzetu oznakowanego symbolem przekreslonego kosza. Uzytkownik, ktory
zamierza sie pozby¢ tego produktu, jest obowigzany do oddania ww. do punktu zbierania
zuzytego sprzetu. Punkty zbierania prowadzone sq m.in. przez sprzedawcow hurtowych i
detalicznych tego sprzetu oraz gminne jednostki organizacyjne prowadzace dziatalnosé¢ w
zakresie odbierania odpaddw.
Prawidtowa realizacja tych obowigzkéw ma znaczenie zwifaszcza w przypadku, gdy w
zuzytym sprzecie znajdujq sie skfadniki niebezpieczne, ktére majq negatywny wptyw na
Srodowisko i zdrowie ludzi.

Zasilacz centrali wspétpracuje z akumulatorem otowiowo-kwasowym suchym
(SLA, VRL). Po okresie eksploatacji nie nalezy go wyrzucadé, lecz zutylizowaé w
sposéb zgodny z obowiazujacymi przepisami.(dyrektywy Unii Europejskiej
91/157/EEC i 93/86/EEC).
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1. OPIS OGOLNY

1.1. MODUL ZASILACZA BUFOROWEGO

zasilacz impulsowy

- wydajnos¢ pradowa 1,3A- ciagta (1,7A- sumaryczna wydajnos¢ z tadowaniem akumulatora)
- automatyczna regulacja napiecia,

- mikroprocesorowa diagnostyka stanu pracy,diagnostyka usterek

- zabezpieczenie przeciwzwarciowe, przecigzeniowe i termiczne,

efektywnos$c¢ przetwarzania energii 70%-90%,

uklad tadowania i kontroli akumulatora

- tadowanie akumulatora dwufazowe: stato-pradowe, stato-napieciowe,

- zabezpieczenie akumulatora przed nadmiernym roztadowaniem (funkcja zat./wyt),

- dynamiczny test akumulatora (mozliwos$¢ wytgczenia funkcji)

wyjscia zasilania [2]:

- niezalezne wyjscia: 1= 13,8V/1A i 2=13,8V/0,3A,

- zabezpieczenie przed zwarciem poprzez bezpieczniki PTC,

wyjsécia techniczne

- F sygnalizacja stanu awarii: wyjscia 1 lub 2, akumulatora, wysokie nap. AC>24V,

- NAC sygnalizacja stanu awarii: brak AC, (regulowane opoznienie: 1s, 300s, 1h, 6h),
- BUZ sygnalizacja stanu awarii: sygnat przerywany,

sygnalizacja pracy

- optyczna sygnalizacja pracy (diody LED),

- cyfrowa komunikacja z centralami Neo, MGSM4.0GATE, MGSM5.0 przekazywanie stanu lub
awarii poprzez SMS,

konfiguracja

- poprzez zworki (funkcje, sygnalizacja wyjs¢ technicznych),

- program PARTNER GSM (SMS-y, pamiec¢ zdarzen, tryb ONLINE),

1.2. MODUL STEROWNIKA RADIOWEGO

odbiornik superheterodynowy

- wysoka czutos$¢ (-102 dB), selektywnosé, funkcja anty-jamming,

- zasieg do 150m w terenie otwartym,

- antena helikalna (wyzsza selektywnos¢ niz dipol),

- transmisja kodowana: nadajnik-odbiornik (kod zmienny),

dwa kanaty

- przekaznikowe R1,R2 (2xC/NC/NO),

- niezalezne tryby pracy: bistabilne, monostabilne, real (czas transmisji nadajnika),

- niezalezna komunikacja cyfrowa z systemami Ropam Elektronik (NEO, MGSM
4.0+ /5.0/4.0-GATE), sterowanie jego pracg niezaleznie od pracy, wyjsé
przekaznikowych (zat/wyt czuwanie, panic, sterowanie sygnalizowane SMS),

- sterowanie R1, R2, poprzez SMS-y z kodem,

nieulotna pamie¢ konfiguracji

- konfiguracja i stan pracy zapisywane sg w pamieci EEPROM i przywracane w przypadku
zaniku i powrotu zasilania (stan wyjs¢, tryby i czasy pracy),

wspoipraca z 42 nadajnikami (pilotami)

- sygnalizacja niskiego napiecia baterii nadajnika,

sygnalizacja pracy

- cyfrowa komunikacja z NEO, MGSM 4.0+/5.0/4.0-GATE przekazywanie stanu i
sterowania poprzez SMS,

konfiguracja

- poprzez procedure programowania niezalezng od programu PARTNER GSM (tryby i czasy
wyjs¢ przekaznikowych, programowanie i kasowanie nadajnikéw),

- program PARTNER GSM (SMS-y, pamiec zdarzen, tryb ONLINE),
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2. PRZEZNACZENIE

2.1. PSR/PSR-RF: MODUL IMPULSOWEGO ZASILACZA BUFOROWEGO

Przeznaczony jest do nieprzerwanego zasilania urzadzen wymagajacych stabilizowanego
napiecia 12V/DC (+/-15%). Pozwala na niezalezne zasilanie dwdch grup odbiornikéw
poprzez zabezpieczone wyjscia 1 (1A max.) oraz 2 (0,3A max.),

dedykowany do zasilania i sterowania urzadzen Ropam Elektronik (NEO, MGSM
4.0+ /5.0/4.0-GATE) z pelnym nadzorem stanu pracy.

zasilanie elementéw systemow alarmowych, kontroli dostepu itp.

2.2. PSR-RF: DWUKANALOWY STEROWNIK RADIOWY

Uniwersalne i niezalezne konfigurowane kanaty pozwalaja na szerokie zastosowanie
w zdalnym sterowaniu i kontroli.
dedykowany do sterowania czuwaniem urzadzen Ropam Elektronik (NEO, MGSM
4.0+ /5.0/4.0-GATE) z pethym nadzorem stanu pracy.
systemy alarmowe: blokowanie czujek lub stref, sterowanie strefami (zat./wyt.), radiolinia
anty-napadowa lub wezwanie pomocy,
automatyka, kontrola dostepu- sterowanie: bramy, rolety, zamki i zwory
elektromagnetyczne, oswietlenie.

3. OPIS MODULU

3.1.0PIS ELEMENTOW I ZLACZ PLYTY MODULU

ELEMENT OPIS / FUNKCIA
AC AC wejscie zasilania ~17V-20V/AC (30VA min.)
+1 wyjscie zasilania 13,8V/1A (max.)
+ 2 wyjscie zasilania 13,8V/0,3A (max.)

- wyjscie zasilania OV (GND)

wyjscie przekaznika kanatu 1 (R1) - zatgczany przyciskiem A pilota lub za pomoca komendy
SMS w przypadku wspotpracy z MGSM3.0.

NO1, NC1, C1* C1- styk wspolny przekaznika kanatu 1

NO1- styk zwierany przekaznika kanatu 1

NC1- styk rozwierany przekaznika kanatu 1

wyjscie przekaznika kanatu 2 (R2) - zatgczany przyciskiem B pilota lub za pomocg komendy
SMS w przypadku wspotpracy z MGSM3.0.

NO2, NC2, C2* C1- styk wspolny przekaznika kanatu 2

NO1- styk zwierany przekaznika kanatu 2

NC1- styk rozwierany przekaznika kanatu 2

wyjscie techniczne awarii (NC, typ OC 100mA@30Vdc)
- awaria wyjscia 1 lub 2 (brak napiecia)

F - awaria akumulatora (brak lub niskie napiecie)
- wysokie napiecie zasilania (AC>24V/AC)
NAC wyjscie techniczne awarii (NO, typ OC 100mA@30Vdc)
- brak zasilania AC regulowane opdznienie (1s, 300s, 1h, 6h)
B wyjscie techniczne awarii (NO, typ OC 100mA@30Vdc)
- dla sygnalizacji akustycznej, sygnat przerywany w przypadku wykrycia awarii
PROGRAM* przycisk programowania konfiguracji sterownika radiowego
COMM ztgcze komunikacyjne do podiaczenia z modutami serii MGSM 3.0x (przekazywanie standw
pracy, awarii, sterowania, zdarzenia)
AC1, AC2 zworki konfiguracji funkcji opéznienia sygnalizacji wyjscia technicznego NAC
AKU zworka konfiguracji odtaczenia roztadowanego AKU (Uaku<10V).
TEST zworka konfiguracji funkcji dynamicznego testu AKU. ( test co 10min)
F1 bezpiecznik w obwodzie akumulatora (T 3.15A)
AKU+, AKU- wyjscia do podtaczenia akumulatora:
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ELEMENT OPIS / FUNKCIA

AKU+: kolor czerwony, biegun '+' akumulatora
AKU-: kolor czarny, biegun '-" akumulatora

P1 potencjometr regulacyjny napiecia wyjsciowego

GND, ANTENNA* |wyjscie do podtaczenia anteny AT-433 (433,92MHz) zakonczone kon. fi=4mm, dtugos¢ 150mm

REC-433* odbiornik superheterodynowy sterownika radiowego
AT-433%* antena helikalna odbiornika REC-433
FAIL LED dioda LED- czerwona: sygnalizacja awarii
DC LED dioda LED- zielona: sygnalizacja stanu zasilania AC/DC
CHARGE LED dioda LED- czerwona: sygnalizacja tadowania akumulatora
R1/R2 LED diody LED- czerwone: sygnalizacja stanu aktywnego przekaznika

tylko w modelu PSR-RF (v.2.0)

AT-433-SMA
E
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PSR-RF (v 2.0) widok modutu.
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3.2.0PIS PILOTOW.

ELEMENT OPIS / FUNKCJA

- sterowanie przekaznikiem R1 i/lub
- sterowanie czuwaniem (funkcjonalnos$¢ w zaleznosci od systemu wspotpracujacego: NEO,

Przycisk A |\ GSM 4.0+, MGSM 4.0- GATE, MGSM 5.0).

- sterowanie przekaznikiem R2 i/lub
Przycisk B - sterowanie czuwaniem (funkcjonalno$¢ w zaleznosci od systemu wspotpracujacego: NEO,
MGSM 4.0+, MGSM 4.0- GATE, MGSM 5.0).

Przycisk C Przycisk D

Przycisk A TR-2

Przycisk B
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4. MONTAZ

4.1. LOKALIZACIA

Modut PSR/PSR-RF powinien by¢ montowany w pomieszczeniach zamknietych,
o normalnej wilgotnosci powietrza (RH=90% maks. bez kondensacji) i temperaturze z
zakresu -10°C do +45°C. Przy wybieraniu miejsca montazu nalezy kierowac sie
nastepujacymi kryteriami:
zasieg sterownika radiowego (ttumienie $cian pomieszczenia: drewno/gips- 0 5%-20%,
cegta/ ceramika: o 20%-50%, beton/zelbeton: o 50%-80%, metal/stal: 0 100%)
dostepnosé lub mozliwos¢ montazu w najblizszym sasiedztwie zrodta zasilania ~230V/AC
dostepnos$¢ pomieszczenia dla osdéb trzecich i prob sabotazu,
zachowanie bezpiecznej odlegtosci od zrodet ewentualnych zaktdcen (np. magistrale zasilania
230V/AC - budynkéw, nadajnikdéw radiowych, itp.).

4.2. INSTALACIA

PSR/PSR-RF przeznaczony jest do montazu przez wykwalifikowanego instalatora ,
posiadajgcego odpowiednie ( wymagane i konieczne dla danego kraju) zezwolenia i
uprawnienia do przytgczania ( ingerencji) w instalacje 230V/AC oraz instalacje
niskonapieciowe.

Przed przystgpieniem do instalacji, nalezy sporzadzi¢ bilans obcigzenia zasilacza. W czasie
normalnej eksploatacji suma pragddw pobieranych przez odbiorniki nie moze przekroczy¢ I1,
12 oraz prad tadowania akumulatora nie moze przekroczy¢ IAKuU.

Poniewaz zasilacz zaprojektowany jest do pracy ciggtej nie posiada wytacznika zasilania,
dlatego nalezy zapewnic¢ wtasciwg ochrone przecigzeniowg w obwodzie zasilajgcym. Nalezy
takze poinformowac uzytkownika o sposobie odtaczenia zasilacza od napiecia sieciowego
(najczesciej poprzez wydzielenie i oznaczenie odpowiedniego bezpiecznika w skrzynce
bezpiecznikowej). Instalacja elektryczna powinna by¢ wykonana wedtug obowigzujacych
norm i przepisow.

UWAGTI:

o
A

Przed przystapieniem do instalacji nalezy upewni¢ sie, Zze napiecie w obwodzie
zasilajacym 230V/AC jest odfaczone.

Wszelkie prace serwisowe wewnatrz obudowy nalezy wykonywacé przy
odlaczonym zasilaniu 230V/AC

1. Zainstalowa¢ obudowe i wprowadzi¢ okablowanie poprzez przepusty kablowe

2. Zainstalowa¢ modut PSR/PSR-RF (opcjonalnie centrale NEO, MGSM xx):
a) w obudowie O-Rx na kotkach znajdujacych sie w komplecie
b) w obudowach nadajnikéw GSM lub central alarmowych na kotkach samoprzylepnych
dostarczanych z urzadzeniem.

3. Przewody zasilania ~230V/AC podigczy¢ do zaciskéw 230V/AC L-N obudowy.

Przewdd uziemiajacy PE podtaczy¢ do zacisku umieszczonego na tylnej $cianie metalowej

obudowy, oznaczonego symbolem uziemienia.

4. Doprowadzi¢ napiecie wyjsciowe z transformatora AC (17V-20V AC) do zaciskéw AC -AC
PSR/PSR-RF.

5. Podtgczy¢ przewody odbiornikéw do ztaczy +1, +2, - kostki zaciskowej na ptytce
zasilacza.

6. Podtaczy¢ przewody urzadzen sterowanych do wyjs¢ przekaznikowych C1, NO1, NC1 lub
C2, NO2, NC2 ( tylko PSR-RF)

zasilacza.

6. Podtaczy¢ opcjonalnie dodatkowe moduty: ztacze COMM (PSR/PSR-RF) do odpowiedniego
ztacza EXP systemu NEO, MGSM xx.
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6. Zainstalowac antene sterownika radiowego AT-433-SMA: kolejnos¢ przetozy¢ konektor
SMA przez otwoér 6,7mm w obudowie O-Rx, natozy¢ podktadke i przykreci¢ nakretke, wkreci¢
antene AT-433-SMA (tylko PSR-RF).

7. W razie potrzeby podtaczy¢ przewody od urzadzen do wyjs¢ technicznych ( centrala
alarmowa, kontroler, sygnalizator, dioda LED itp.)

F- wyjscie awarii, NC ( wyjscie sygnalizacyjne podczas prawidtowej pracy zasilacza
jest zwarte do masy (0V), natomiast w przypadku wystapienia jednej z wymienionych
awarii wyjscie zostaje odciete od masy):

- problem z akumulatorem (uszkodzony bezpiecznik , niedotadowany)

- akumulator roztadowany podczas pracy bateryjnej

- napiecie na wyjsciu +1<9.5V (nie sprawdzane gdy roztadowany AKU U<10V)

- napiecie na wyjsciu +2<9.5V (nie sprawdzane gdy roztadowany AKU U<10V)

- napiecie wyjs$ciowe za wysokie U>14.2

- staba bateria w pilocie , awaria jest kasowana po naci$nieciu przycisku pilota z dobrg baterig
- za wysokie napiecie zasilania AC, AC>23V (+/-5%) na wejsciu 18-20V/AC (PSR/PSR-RF)

NAC- wyjscie awarii zasilania AC, NO ( wyjscie sygnalizacyjne podczas prawidiowej
pracy zasilacza jest odciete od masy (0V), natomiast w przypadku wystgpienia jednej z
wymienionych przyczyn wyjscie zostaje zwarte do masy:

- brak lub niskie napiecie zasilania AC, AC<10V (+/-10%)
Opodznienie sygnalizacji wyjscia NAC konfiguruje sie poprzez zworki: AC1, AC2 (t=+/-2%)

AC1ACZ  AC1AC2 ACTACZ?  ACTAC?

U0 M0 OR HN
6h 1h

300s 1s
B- wyjscie awarii do sygnalizacji akustycznej( wyjscie sygnalizacyjne podczas
prawidtowej pracy zasilacza jest odciete od masy (0V), natomiast w przypadku wystgpienia
jednej z awarii, sygnalizowanej na F lub NAC na wyjsciu zostaje wygenerowany sygnat
przerywany).
8. Za pomocga zworki nalezy AKU okresli¢, czy ma by¢ wigczona/wytaczona funkcja
odfgczenia roztadowanego akumulatora UAKU<10V (+/-5%)

AKU |:| AKU !

WYLACZONA ! OFF WLACZONA / ON

8. Na zworce TEST okresli¢, czy ma by¢ wigczona/wytaczona funkcja testu akumulatora
(dynamiczny test co 10 min, zasilacz obniza napiecie i kontroluje wartos$¢ spadku napiecia na
zaciskach akumulatora, do poprawnego dziatania wymagane jest min. 30%-40% obcigzenia
na wyjsciu). W przypadku pracy zasilacza bez akumulatora test musi by¢ wytaczony.

TEST m TEST !

WYLACZONA ! OFF WLACZONA / ON

9. Zataczy¢ zasilanie ~230V/AC (dioda DC zielona powinna $wieci¢ na state)

10. Sprawdzi¢ napiecie wyjsciowe

( napiecie zasilacza bez obcigzenia powinno wynosi¢ 13,6V-13,9V, w czasie tadowania
akumulatora 12V-13,8V)

11. Podigczy¢ akumulator zgodnie z oznaczeniami: AKU+ czerwony do 'plusa', AKU- czarny
do 'minusa.

12. Wykonac¢ test zasilacza: sygnalizacji optycznej , wyjs¢ technicznych poprzez:

- odtaczenie zasilania ~230V/AC (sygnalizacja diodg DC pojawi sie po ok 1s. - cykliczne
miganie, sygnalizacja wyjscia NAC- po czasie okreslonym na zworkach AC1, AC2)

- odfgczenie akumulatora od zaciskdw AKU+, AKU-(sygnalizacja diodg FAIL pojawi sie po
tescie akumulatora: co ok.10min lub w momencie zatozenia zworki TEST- cykliczne miganie
1x na 2s, sygnalizacja wyjscia F- rownoczesnie z diodg FAIL).

13. Po wykonaniu testow i kontroli dziatania zamkng¢ obudowe zasilacza.
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UWAGI:

o
A\

3

Nalezy zachowa¢ mozliwe srodki ochrony antystatycznej w celu
zabezpieczenia uktadow elektronicznych przed wytadowaniami
elektrostatycznymi.
W przypadku montazu w obudowach: O-Rx i innych dedykowanych,
przystosowanych do zasilania sieciowego (z transformatorem) do zacisku
uziemienia PE nie wolno podtaczaé¢ przewodu N (,,zerowego”’) obwodu
zasilania sieciowego 230Vac. Podfaczenie przewodu N do PE moze uszkodzi¢
uktady elektroniczne, potencjat GND jest potaczony galwanicznie z PE!(jezeli
w obiekcie brakuje osobnego obwodu przeciwporazeniowego, zacisk nalezy
pozostawic¢ wolny).
W pkt. 2.b nalezy wtozy¢ kotki do otworow w PCB modutu (4szt.) , oderwac folie
ochronna z warstwy klejacej, przytozy¢ do ptaskiej, odtiuszczonej wewnetrznej
powierzchni obudowy i lekko docisnaé.
Minimalne napiecie roztadowanego akumulatora, ktéry mozna podtaczy¢ do modutu
wynosi 8,5V-9,0V.. Podiaczenie bardziej roztadowanego akumulatora moze
uszkodzi¢ bezpiecznik i/lub uktad tadowania. Do tadowania gteboko roztadowanego
akumulatora stuza specjalne tadowarki DC.
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4. SYGNALIZACIA PRACY

Urzadzenie wyposazone jest w optyczng i akustyczng (wyjscie) sygnalizacje stanéw pracy.
Opcjonalnie do wyjscia B moze zosta¢ podtaczony sygnalizator akustyczny sygnalizujacy stan awarii.

4.1. SYGNALIZACIA OPTYCZNA: DC, FAIL

Zasilacz wyposazony jest w diody LED ktére sygnalizujg stan pracy lub awarii, w czasie
programowania wskazujg dane konfiguracyjne (patrz programowanie).:

- DC (zielona)

- FAIL (czerwona)

- CHARGE (czerwona)

- R1/R2 (zielona x2)

Sygnalizacja diody LED DC

DC OPIS
State Swiecenie Zasilanie AC, brak aktywnych przekaznikéow
Seria 1x co 1s Awaria zasilania AC, praca bateryjna

Krétka seria 1x co 0,5s | Aktywny przekaznik R1.

Krétka seria 2x co 0,55 | Aktywny przekaznik R2.

Sygnalizacja diody LED FAIL
FAIL OPIS

Brak swiecenia Brak awarii

Seria 1x co 1s Awaria akumulatora (uszkodzony bezpiecznik, niedotadowany, odtaczony)

Seria 2x co 1s Akumulator roztadowany podczas pracy bateryjnej, sygnalizacja UAku<10V,
przed odtgczeniem AKU

Seria 3x co 1s Napiecie na wyjsciu +1<9.5V (przecigzenie, zwarcie itp. nie sprawdzane
gdy roztadowany AKU U<10V)

Seria 4x co 1s Napiecie na wyjsciu +2<9.5V (przecigzenie, zwarcie itp. nie sprawdzane
gdy roztadowany AKU U<10V)

Seria 5x co 1s Zbyt wysokie napiecie na wyjsciu zasilacza U>14,2V ( moze uszkodzi¢
urzadzenia, akumulator)

Seria 6x co 1s Staba bateria w pilocie (nadajniku) , awaria jest kasowana po nacisnieciu
przycisku pilota z dobrg baterig

Seria 7x co 1s Zbyt wysokie napiecie zasilania, AC>23V (+/-5%) na wejsciu 18-20V/AC,
(moze spowodowad uszkodzenie uktadoéw zasilacza)

Sygnalizacja diody LED CHARGE
CHARGE OPIS

Swieci 0%-100% |tadowanie akumulatora sygnalizowane jest ciagtym swieceniem diody LED
CHARGE, jasnos$c¢ $wiecenia uzalezniona jest pradu tadowania
(100%= 300mA Iaku)

Nie Swieci akumulator natadowany (brak tadowania)

Sygnalizacja LED R1 i R2
R1/R2 OPIS

State Swiecenie |LED R1 i R2 sygnalizuje stan aktywny (przeftaczenia) danego przekaznika
(zwarte styki C-NO).

Nie Swieci Przekazniki w pozycji spoczynkowej (zwarte styki C-NC)
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4.2. SYGNALIZACIA WYJSCIA: B

Sygnalizacja awarii poprzez diode LED FAIL pofaczone jest z generowaniem na wyjsciu B
sygnatdéw stuzacych do wysterowania np. sygnalizatora piezo (max. 100mA /30Vdc).

Sygnalizacja wyjécia B

B wyjscie

OPIS

Nieaktywne

Zasilanie AC, brak awarii

Sygnat 1x co 5s

Awaria zasilania AC, praca bateryjna, sygnat przyspiesza w miare
roztadowywania sie akumulatora, przy napieciu UAku<11V generowany jest
sygnat 1x co 1s

Sygnat 2x co 12s

Niskie napiecie bateria nadajnika (pilota) lub
Niskie napiecie akumulatora Uaku<11V przy obecnym napieciu AC.

Sygnat 10x co 1s

Pozostate awarie: wyjscia 1 lub 2, zbyt wysokie napiecie DC, zbyt wysokie
napiecie AC

Sygnat 5x

Restart zasilacza, w trybie programowania potwierdzenie funkcji

11
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5. PROGRAMOWANIE (PSR-RF)

Sterownik radiowy konfiguruje sie poprzez procedure

programowg z uzyciem przycisku PROGRAM (PR).

zielona dioda DC sygnalizuje aktualny program
czerwona dioda FAIL sygnalizuje aktualny parametr
Procedura programowania sktada sie z gtdwnej petli
programu i 7 podprogramow (trybdw)

UWAGTI:

o

Domysinie PSR-RF ma zapisane w pamieci
dwa piloty dostarczone w komplecie oraz
przekazniki R1 i R2 ustawione w trybie
pracy MONOSTABILNYM z czasem

2 sekundy.

5.1. W procedurze programowania
rozrézniamy operacje z uzyciem przycisku PR :

Wejscie do trybu programowania, zapamietanie
parametru :

- nacisniecie przycisk ( w trybie normalnym)
PROGRAM dtuzej niz 3 s (szybkie mruganie diody
zielonej i czerwonej=A)

Zmiana podprogramu (w procedurze gtéwnej)
lub parametru (w procedurze 1-4)

- nacisniecie przycisk PROGRAM dtuzej niz 0.5 s i
krécej niz 3 (numer podprogramu wskazuje dioda
zielona DC, parametr wskazuje dioda czerwona FAIL)
Zapamietanie parametru i wyjscie z
podprogramu

- wcisnij przycisk PROGRAM dtuzej niz 3 s (szybkie
mruganie diody zielonej i czerwonej =A)

- stan bezczynnosci 15s. Powoduje wyjscie z
podprogramu z zapisem aktualnego parametru
(szybkie mruganie diody zielonej i czerwonej =A)

12
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5.2. PODPROGRAMY (TRYBY) PROGRAMU

. TRYB PRACY KANALU 1 (R1)

Zielona dioda DC mruga: x1 co ok. 1 sekunde
- wcisnij przycisk PROGRAM dtuzej niz 3 s aby wej$¢ do programu (szybkie mruganie diody
zielonej i czerwonej),
- wcisnij przycisk PROGRAM dtuzej niz 0.5 s i krocej niz 3 s aby zmienic tryb pracy
przekaznika,
-> przekaznik WYLACZONY (czerwona dioda FAIL: x1 co ok. 1 sekunde),
-> przekaznik w trybie MONOSTABILNYM (czerwona dioda FAIL: x2 co ok. 1 sekunde),
-> przekaznik w trybie BISTABILNYM (czerwona dioda FAIL: x3 co ok 1 sekunde),
-> przekaznik w trybie REAL (czerwona dioda FAIL: x4 co ok 1 sekunde),
-wcisnij przycisk PROGRAM dtuzej niz 3 s aby potwierdzi¢ wybor danego trybu pracy i wyjs¢
z programu 1. (szybkie mruganie diody zielonej i czerwonej= A).
- stan bezczynnosci 15s. spowoduje wyjscie bez zmiany aktualnego parametru
(potwierdzenie A i wyjscie z programu do procedury gtéwnej).

14 5. BEZCZYNNOECI-

Fy

FalL«d
.

ZAPIS PARAMETRY

I

k

»
DCGx1

| I

| Lo |

& 15

R=WYLACZONY R= MONOSTABILNY # R= BISTABILNY

4.

. TRYB PRACY KANALU 2 (R2)

Zielona dioda DC mruga: x2 co ok. 1 sekunde
Programowanie analogiczne jak tryb R1

. CZAS DZIALANIA KANALU 1 (R1, w trybie monostabilnym)

Zielona dioda DC mruga: x3 co ok. 1 sekunde

Przycisk PROGRAM dtuzej niz 3 s aby wejsc¢ do programu (szybkie mruganie diody zielonej i
czerwonej),

- wcisnij przycisk PROGRAM dtuzej niz 0.5 s i krécej niz 3 s - start odliczania czasu
(czerwona dioda FAIL swieci na state),

- wcisnij przycisk PROGRAM dtuzej niz 0.5 s i krécej niz 3 s - stop odliczania czasu (czerwona
dioda FAIL gasnie, potwierdzenie A i wyjscie z programu do procedury gtéwnej).

- w celu ustawienia maksymalnego czasu 250s. nalezy poczekac na odliczenie ww. czasu-
procedura wykona stop odliczania czasu (czerwona dioda FAIL gasnie, potwierdzenie A i
wyjscie z programu do procedury gtéwnej).

- stan bezczynnosci bez nacisniecia START czasu spowoduje wyjscie bez zmiany aktualnego
parametru (potwierdzenie A i wyjscie z programu do procedury gtdwnej).

A

F 3
r 3

7 Y
1 ODLICZENIE .| sToP

15 5. BEZCZYNNOSCI- 250s P LICZENIA
wyjscie do glownej MAKS. CZAS CZASU

procedury bez zmiany <=

aktualnego parametru START

| LICZENIA

I CZASU maks. 250z
FaILx | E 1 FAIL
— —»C PR o3|
DCx3 11 ] pcx3 (KN
1s

CZAS DZIALANIA KANALU 2 (R2, w trybie monostabilnym)
Zielona dioda DC mruga: x4 co ok. 1 sekunde
Analogicznie jak dla przekaznika R1.
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5. PROGRAMOWANIE NADAIJNIKOW
Zielona dioda DC mruga: 5x co ok. 1 sekunde
- wcisnij przycisk PROGRAM dtuzej niz 3 s aby wejs¢ do programu (szybkie mruganie diody
zielonej i czerwonej=A),
- wcisnij dowolny przycisk nowego pilota (mruganie czerwonej diody FAIL: 3 serie 10x),
- wcisnij dowolny przycisk kolejnego pilota (mruganie czerwonej diody FAIL: 3 serie 10x),
............ maks. 42 nadajniki............
- wcisnij przycisk PROGRAM dtuzej niz 3 s aby potwierdzic¢ i wyj$¢ z programu lub poczekaj
15s. (szybkie mruganie diody zielonej i czerwonej=A).
Mozna zaprogramowac¢ maksymalnie 42 nadajniki (piloty).

15 5. BEZCZYNNOSCI-
wyjscie do gtownej
1 procedury z zapisem

+ nadajnikow

+

&
>
3

POTWIERDZENIE ZAPISU
NADAJNIKA DO PAMIECI
STEROWNIKA

FAILx2 | M ] |

DC x5

25

6. KASOWANIE NADAINIKOW (wszystkich z pamieci)
Zielona dioda DC mruga: 6x co ok. 1 sekunde
- wcisnij przycisk PROGRAM dtuzej niz 3 s aby wej$¢ do programu (szybkie mruganie diody
zielonej i czerwonej),
- wcisnij przycisk PROGRAM dtuzej niz 3 s aby potwierdzi¢ i wyjs¢ z programu (szybkie
mruganie diody zielonej i czerwonej).

A fe

r 3

POTWIERDZENIE
SKASOWANIA NADAINIKDYS
Z PAMIEC] STERDW/NIKA

7. WYJSCIE Z TRYBU PROGRAMOWANIA
Zielona dioda DC mruga: 7x co ok. 1 sekunde
- wcisnij przycisk PROGRAM dtuzej niz 3 s aby potwierdzi¢ i wyj$¢ z programowania (szybkie
mruganie diody zielonej i czerwonej=A).
- jezeli urzadzenie wykryje, bedac w trybie programowania 15 sekundowa
bezczynnosé, nastapi automatyczne wyjscie z trybu programowania.

WYJSCIE
z

h 4

— A

PROGRAMOWANIA

8. ZMIANA FUNKCJII PRZYCISKOW (dotyczy pilota czteroprzyciskowego)
Zielona dioda DC mruga: 8x co ok.1 sekunde
- wcisnij przycisk PROGRAM dtuzej niz 3 s aby wej$¢ do programu (szybkie mruganie diody
zielonej i czerwonej),
- wcisnij przycisk PROGRAM dtuzej niz 0.5 s i krocej niz 3 s aby zmieni¢ funkcje przyciskow
Czerwona dioda FAIL ilosciag mrugniec¢ sygnalizuje numer wybranego programu

1: przyciski A B sterujg wbudowanymi przekaznikami A->R1, B->R2
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2: przyciski C D sterujq przekaznikami C->R1 D->R2

-wcisnij przycisk PROGRAM dtuzej niz 3 s aby potwierdzi¢ wybdr i wyjs¢ z programu 8
(szybkie mruganie diody zielonej i czerwonej= A).

- stan bezczynnosci 15s. spowoduje wyjscie bez zmiany aktualnego parametru

(potwierdzenie A i wyjscie z programu do procedury gtdéwnej).

Funkcja jest dostepna od wersji oprogramowania 1.4

Przyktad:
Ustawienie trybu BISTABILNEGO dla przekaznika R2.

1. Wocisnij przycisk ,,Program” dtuzej niz 3 s (szybkie mruganie diody zielonej i czerwonej,
wejscie do programowania).

2. Wcisnij przycisk ,,Program” dfuzej niz 0.5 s i krécej niz 3 s aby zmieni¢ program na drugi.

3. Wecisnij przycisk ,Program” dtuzej niz 3 s (szybkie mruganie diody zielonej i czerwonej,
wejscie do programu - Tryb pracy przekaznika R2).

4. Wocisnij dwa razy przycisk ,Program” dtuzej niz 0.5 s i krécej niz 3 s aby zmienic tryb na
bistabilny.

5. Wcisnij przycisk ,,Program” dtuzej niz 3 s aby potwierdzi¢ i wyjs¢ z programu (szybkie
mruganie diody zielonej i czerwonej).

6. Wcisnij piec¢ razy przycisk ,,Program”dtuzej niz 0.5 s i krécej niz 3 s aby zmieni¢ program na
wyjscie z programowania.

7. wcisnij przycisk ,Program” dtuzej niz 3 s aby potwierdzic¢ i wyjs¢ z programowania.

6. WSPOLPRACA Z CENTRALA NEO,MGSM4.0GATE,MGSM5.0

W celu uzyskania komunikacji nalezy potaczy¢ ztgcze COMM (PSR/PSR-RF) z ztgczem EXP na
ptycie centrali NEO za pomocg trzy-zytowego przewodu (w komplecie z PSR). Po wykonaniu
potaczenia i nawigzaniu komunikacji w Programie Partner GSM powinna pojawic¢ sie automatycznie
zaktadka z opcjami konfiguracyjnymi zasilacza. = Oepcie || zZasilacz PSRIPSR-RF | Online

6.1. AWARIE
W zakfadce wprowadzamy tresé SMS-éw ktore zostang wystane po wykryciu awarii. Mozliwe
jest wysytanie niezaleznych SMS-6w przy awarii i powrocie do stanu normalnego. Maksymalna
dtugos$¢ SMS-a wynosi 10 znakéw. Nie wolno uzywac znakow specjalnych (np. polskich liter).
Gdy aktywny jest przycisk AWARIA wprowadzamy SMS-y dla powstania stanu awarii. Natomiast gdy
aktywny jest przycisk KONIEC AWARII wprowadzamy SMS-y dla powrotéw do stanu normalnego.
e Brak AC - SMS wysytany gdy zasilacz wykryje brak zasilania.

e Pozostate awarie — SMS zostanie wystany jezeli wystgpi cho¢ jedna z awarii:

- za wysokie zasilanie AC,

- staba bateria pilota,

- problem z akumulatorem (uszkodzony bezpiecznik, niedotadowany, odtaczony)

- niskie napiecie wyjsciowe (1),

- niskie napiecie wyjsciowe (2),

- za wysokie napiecie wyjsciowe.

6.2. INFORMACIE

Informacje o wersji sprzetu, softu i ustawieniach przekaznikdéw, nie sg odSwiezane, pobierane

sq jednokrotnie podczas nawigzywania komunikacji. Informacja o ustawieniu zworek,stanie
przekaznikdéw i potaczeniu jest wyswietlana w czasie rzeczywistym.

6.3. FUNKCJE PILOTOW

Funkcje dostepne tylko dla zasilacza PSR-RF, pozwalaja na skonfigurowanie typu reakcji
centrali na nacis$niecie przycisku pilota: Dla tych zdarzen mozemy wprowadzi¢ tresci wysytanych
SMS-6w (maks. 10 znakow) oraz okresli¢ na jakie numery majg by¢ przesytane. Dodatkowo podczas
komunikacji programu z modutem wyswietlany jest numer uzytego pilota (podczas nacisniecia
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przycisku nadajnika) oraz podswietlony na czerwono nacisniety przycisk.

Dla systemu NEO od wersji oprogramowania 1.7:

[ Partner GSM w0 ROPAM slektronik (=l ]

Wesrsfo spi ept
Prpakmrnii R1:
P reshane ik R7:

i .- Priaessnie

A @ )

B e LSzt Sarisish:

|sprzgt Hao

Dla systeméw MGSM 4.0+, MGSM 5.0, MGSM 4.0-GATE:

Pk Modut Je

| . Pomoc
|

Wersja sprzet:
Przekaznik R1:
Przekaznik R2:

Przycisk (A) M
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6.4. ONLINE

Stan zasilacza PSR sygnalizowany jest poprzez okragte wskazniki, w przypadku wystgpienia
okreslonej awarii wskaznik zmienia kolor na czerwony.

Dodatkowo odczytywany jest na biezaco stan ustawienia zworek konfiguracyjnych.

6.5. STEROWANIE PRZEKAZNIKAMI ZA POMOCA KOMEND SMS
Odbywa sie poprzez SMS, parametry wyjs¢ konfiguruje sie w PSR-RF (programowanie
sterownika radiowego). Sterowanie poprzez SMS polega na wystaniu SMS-a o postaci:

Komenda Opis Przyktad
(yyyy= kod dostepu*)
ZALACZENIE przekaznika x, gdzie x (1,2) to OnR1 1212
OnRx yyyy numer przekaznika, yyyy= kod dostepu
WYLACZENIE przekaznika x, gdzie x (1,2) OffR1 1212
OffRx yyyy to numer przekaznika, yyyy= kod dostepu

*yyyy - kod dostepu SMS.

6.6. INFORMACIJA O STANIE PSR/PSR-RF W SMS-e STANU

Przestanie polecenia SMS w postaci: yyyy STAN ( gdzie yyyy to kod dostepu) spowoduje
odestanie smsa zwrotnego zawierajgcego informacje o stanie systemu . SMS stan zawiera bitowo
nastepujace informacje o zasilaczu PSR/PSR-RF:

PSR: AC.no AC.hi DC1.low DC2.low DC.hi AKU.low AKU.fail
(status stanu awarii PSR/PSR-RF, 0-brak awarii, 1-awaria gdzie:

AC.no - brak napiecia zasilania AC,

AC.hi - napiecie zasilanie AC>24V,

DC1.low - przecigzenie wyjscia 1 (13,8V/1A)

DC2.low - przecigazenie wyjscia 2 (13,8V/0,3A)

DC2.hi - napiecie wyjsciowe DC>14,2V (np. zte ustawienie potencjometru)
AKU.low - niskie napiecie akumulatora U<11V,akumulator jest roztadowany
AKU.fail - awaria akumulatora podczas testowania (zty stan techniczny, brak

akumulatora, uszkodzenie bezpiecznika= U<12V, test dynamiczny co 10min,lub akumulator
jest w trakcie tadowania)
Rel: R1 R2
(status wyjs¢ przekaznikowych, 0=przekaznik nie zatgczony, 1= przekaznik zatgczony)
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7. DANE TECHNICZNE

PARAMETRY TECHNICZNE

WARTOSC

Napiecie zasilania U

Un=17V/AC@1,8A*
U=17V+20V/AC 50Hz

Sygnalizacja awarii zasilania

AC: 23V<U<10V (+/- 5%)

Napiecie wyjsciowe +1-, +2-

Un= 13,8V/DC (+/- 2%)
U=12,0V-13,8V/DC**
U=10,0V-13,8V/DC***

Obcigzenie wyjscia: +1-
(zabezpieczone bezpiecznikiem PTC- powracalny)

Ii= 1A (+/- 5%)max.

Obcigzenie wyjscia: +2-
(zabezpieczone bezpiecznikiem PTC- powracalny)

I>= 0,3A (+/- 5% )max.

Obcigzalnos¢ wyjsé F, NAC, B
(tranzystorowe OC, sterowanie 0V, 'GND")

100mA@30Vdc
(+/- 5%) max.

Prad tadowania akumulatora

Iaku= 0,4A max.
(@17Ah, U=9V min.)

Akumulator: zabezpieczenia, testy

- odlaczenie roztadowanego
akumulatora: Uaku<10,0V (4/-5%),
funkcja ON/OFF (zworka AKU)
-dynamiczny test akumulatora: okres
10min, funkcja ON/OFF (zworka TEST)

- zabezpieczenie przed odwrotnym
poditaczeniem +AKU, -AKU: uszkodzenie
bezpiecznika F1, wymaga wymiany
wkiadki

Czestotliwos¢ pracy sterownika radiowego

433,05 + 434,79MHz

Obcigzalnos¢ wyjs¢ przekaznikowych R1, R2 (C/NO/NC)
(przekaznikowe, bezpotencjatowe)

2A@30V/DC
(+/- 5%) max.

Pobér pradu podczas pracy bateryjnej przez ukfady
zasilacza maksymalny (bez wyjs¢ (1o),
przekaznikéw (IR=20mA)

Ic= 30mA max.

Temperatura pracy

-10°C-+45°C (II klasa)

Wilgotnos$¢ wzgledna RH - max. (bez kondensacji)

93 [%] max.

Wymiary
(W szer. x L dlug. x H wys.)

89 x 79 x 25
[-/+1] [mm]

Waga

~85 [g](PSR)
~110 [g](PSR-RF)

* w przypadku zasilania PSR/PSR-RF z transformatora 20VA/18V prad sumaryczny pobierany z

zasilacza musi by¢ 3I<1A ( dla 30VA/17V: 31<1,7A)

**praca buforowa, fadowanie akumulatora
***praca bateryjna, zatozona zworka AKU

Lista wersji

Wersja Data opublikowania Opis zmiany, aktualizacji

1.1 2007.03.03 Pierwsza wersja.

1.2 2007.04.16 Poprawiono opis funkcji PSR-RF

1.3 2007.08.27 Zmieniono dane techniczne str.19

Zmieniono opis (w pkt.2) str.11

1.3 2008.05.05 Zmieniono dane w celu dostosowania do wersji HV 2.0:
HV2.0 str.5, str.9, str.17

1.3 2010.09.01 Aktualizacja parametrow technicznych
HV2.0

1.3 2012.06.14 Aktualizacja parametrow technicznych: nowy pilot TR-4
HV2.0 oraz nowe funkcje pilotéw dla systemu NEO od wersji >1.6.
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1.3 2012.07.18 Poprawiono dane 'SYGNALIZACJA PRACY'
HV2.0 str.10-11

1.4 3.10.2012 Dotozona nowa funkcja zmiany przypisania przyciskow pilota, poprawki
HV2.0 redakcyjne

Ropam Elektronik s.c
os.Tysiaclecia 6A/1

32-400 Myslenice, POLSKA
tel:12-341-04-07
tel/fax: 12-272-39-71
dz. techniczny: tel:12-379-34-39, 12-379-34-47
biuro@ropam.com.pl
www.ropam.com.pl

WARUNKI GWARANCII
Zgodne z ogdlnymi warunkami gwarancji Ropam Elektronik s.c.

NOTATKI
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PSR/PSR-RF

Modut impulsowego zasilacza buforowego 12V/1,3A/
Modut impulsowego zasilacza buforowego 12V/1,3A z wbudowanym
dwukanatlowym sterownikiem radiowym .

efelkctrornilic
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