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OSTRZEZENIA

Ze wzgledbéw bezpieczenstwa urzgdzenie powinno byc¢ instalowane tylko przez
wykwalifikowanych specjalistow.

Przed przystgpieniem do montazu zapoznac sie z powyzszg instrukcjg, czynno$ci
potgczeniowe nalezy wykonywac bez podigczonego zasilania.

Nie wolno wigczac¢ zasilania urzgdzenia bez podigczonej anteny zewnetrznej
(uruchomienie urzgdzenia bez poditgczonej anteny grozi uszkodzeniem uktadow
nadawczych telefonu i utratg gwarancji! ).

Nie wolno ingerowac w konstrukcje badz przeprowadzac¢ samodzielnych napraw.
Nalezy chronic elektronike przed wytadowaniami elektrostatycznymi.

W celu spetnienia wymagan LVD i EMC nalezy przestrzega¢ zasad: zasilania,
zabudowy, ekranowania - odpowiednio do zastosowania. Urzgdzenie jest zrodtem fal
elektromagnetycznych, dlatego w specyficznych konfiguracjach moze zaktécac inne
urzgdzenia radiowe).

Firma Ropam Elektronik nie ponosi odpowiedzialnos$ci za nieprawidtowe dziatanie sieci
GSM i skutkéw ewentualnych problemoéw technicznych.

OZNAKOWANIE WEEE

Zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego nie wolno wyrzuca¢ razem ze
zwyktymi domowymi odpadami. Wedtug dyrektywy WEEE (Dyrektywy 2002/96/EC)
obowigzujgcej w UE dla uzywanego sprzetu elektrycznego i elektronicznego nalezy
stosowac oddzielne sposoby utylizacji. W Polsce zgodnie z przepisami o zuzytym
sprzecie elektrycznym i elektronicznym zabronione jest umieszczanie tgcznie z innymi
odpadami zuzytego sprzetu oznakowanego symbolem przekreSlonego kosza.
Uzytkownik, ktory zamierza sie pozbyc¢ tego produktu, jest obowigzany do oddania ww.
do punktu zbierania zuzytego sprzetu. Punkty zbierania prowadzone sg m.in. przez
sprzedawcoéw hurtowych | detalicznych tego sprzetu oraz gminne jednostki
organizacyjne prowadzgce dziatalno$¢ w zakresie odbierania odpadéw. Prawidtowa
realizacja tych obowigzkéw ma znaczenie zwtaszcza w przypadku, gdy w zuzytym
sprzecie znajdujg sie sktadniki niebezpieczne, ktére majg negatywny wptyw na
Srodowisko i zdrowie ludzi.

Zasilacz centrali wspotpracuje z akumulatorem 12V DC ofowiowo-kwasowym suchym
(SLA, VRL). Po okresie eksploatacji nie nalezy go wyrzucac, lecz zutylizowa¢ w sposob
zgodny z obowigzujgcymi przepisami.

(Dyrektywy Unii Europejskiej 91/157/EEC i 93/86/EEC).

€z 5
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Str. 01 Wprowadzenie.
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Str. 02

Wprowadzenie.

Wprowadzenie.

Dziekujemy za wyboér produktéw i rozwigzan firmy Ropam Elektronik. Mamy nadzieje, ze nasze
urzadzenia sprostajg Panstwa wymaganiom i bedg stuzyt niezawodnie przez dtugie lata. Firma Ropam
Elektronik ciggle unowoczesnia swoje produkty i rozwigzania. Dzieki funkcji aktualizacji produkty mogag
by¢ wzbogacane o nowe funkcje i nadgza¢ za wymaganiami stawianymi nowoczesnym systemom
ochrony mienia i automatyki domowej. Zapraszamy do odwiedzania naszej strony internetowej
www.ropam.com.pl w celu uzyskania informacji o aktualnych wersjach. W przypadku dodatkowych

pytan prosimy o kontakt telefoniczny lub za pomocg poczty elektronicznej.

Niniejsza instrukcja dotyczy produktéw w danej wersji oprogramowania. Poniewaz dziatanie urzadzenia
zalezy od konfiguracji instalatora wszystkie funkcje, ktdrych dotyczy ta opcja majg oznaczenie (serwis).

Zastosowanie.

Kontroler, punkt dostepowy (AP) systemu Aero przeznaczony jest do integracji urzadzen
bezprzewodowych Aero z systemami Ropam Elektronik poprzez magistrale RopamNET. Kontroler
nadzoruje i zbiera informacje z bezprzewodowych urzgdzen Aero.

Wiasciwosci.

e systemowy kontroler Aero (AP - AccessPoint),

e obstuga do 40 urzgdzen Aero w trybie systemowym,

e zgodnos$¢ z normg SSWIN PN-EN 50131-1 stopieh 2,

e dwukierunkowa, szyfrowana (AES 128-bit) komunikacja w pasmie ISM 868 MHz,

e wysoka czuto$¢ RF do -110 dBm,

e automatyczne sterowanie mocg nadawania, do +10dBm, w zalezno$ci od sity (RSSI) i jakosci
transmisji (LQI),

e zasieg powyzej 300m w terenie otwartym,

e magistrala RopamNET do komunikacji systemowej,

e programowanie i diagnostyka kontrolera urzgdzen Aero z poziomu centrali,

e peten nadzor i przekazywanie statuséw do urzadzeh Aero, kontrola obecnosci, jakosci tgcza,
stanu baterii,

e unikalne ID-Aero kazdego kontrolera pozwala na prawidtowg prace w zasiegu innego systemu
Aero,

e nieulotna pamie¢ konfiguraciji,

e optyczna sygnalizacja pracy,

e zasilanie: 9V+14V/DC,

e obudowa natynkowa ABS biata - wymiary: 80x80x25 [mm],
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Str. 03 Wprowadzenie.

e wspoipraca z systemami: OptimaGSM, NeoGSM-IP, NeoGSM-IP-64, oraz z wycofang centralg
NeoGSM (od wersiji 1.9).

e ochrona antysabotazowa.
Kontroler obstuguje nastepujgce urzgdzenia:

e Czujka ruchu SmartPIR.

e Kontaktron MGD-Aero.

e Czujka zalania FS-Aero.

o Modut wejscia/wyjscia 10-Aero.

e Modut wejscia/wyjscia |O-Aero-RT (wymagane oprogramowanie APm w wersji 3.5).
e Czujka dymu OSD-Aero.

e Czujnik temperatury i wilgotnosci RHT-Aero.

e Dwukierunkowe piloty Keyfob-Aero.

Modut moze obstuzy¢ maksymalnie do 40 (NeoGSM-IP do 36) réznych urzadzen podzielonych na trzy
grupy: czujki, czujniki temperatury i wilgotnosci oraz piloty ponizej wypisano jakie urzadzenia zaliczajg
sie do danej grupy oraz maksymalng liczbe urzagdzeh w danej grupie:

e Czujki: SmartPIR, MGD, FS, 10, OSD — do 16 urzgdzen.
e  Czujniki temperatury i wilgotnosci: RHT — do 8 urzgdzen (NeoGSM-IP do 4 urzgdzen).
e Piloty: Keyfob — do 16 urzadzen.

W przypadku wycofanej centrali NeoGSM kontroler moze obstuzy¢ do 8 urzadzen z grupy czujek i do
16 pilotow Keyfob. NeoGSM nie obstuguje czujnikow RHT.

IUWAGA! Wersje oprogramowania Aero 3.0 i wyzsze nie sg kompatybilne ze starszymi wersjami
oprogramowania Aero.

Ostrzezenia.

o Ze wzgledow bezpieczenstwa urzadzenie powinno by¢ instalowane tylko przez
wykwalifikowanych instalatoréw.

e Przed przystapieniem do montazu nalezy zapoznaé¢ sie ze zrozumieniem z niniejszg
instrukcja, czynnosci potagczeniowe nalezy wykonywaé bez podtaczonego zasilania.

e Nie wolno ingerowaé w konstrukcje badz przeprowadza¢ samodzielnych napraw.

e Nalezy zachowaé¢ mozliwe srodki ochrony antystatycznej w celu zabezpieczenia uktadéw
elektronicznych na PCB przed wytadowaniami elektrostatycznymi ESD.

e W celu spetnienia wymagan LVD i EMC nalezy przestrzegaé zasad: zasilania, zabudowy,
ekranowania - odpowiednio do zastosowania
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Opis systemu.
Opis systemu.
Opis zlgcz i elementow.
1 Widok kontrolera APm-Aero
Dioda komunikacji
bezprzewodowej (niebieska).
Zworka
BOOT elektronik
' APm-AEROR
Ztgcze USB-
MGSM do
aktualizacji ]
Dioda
modutu. ] )
sygnalizacyjna
stanu
Tamper. kontrolera
(zielona).
Zigcze
magistrali
RopamNET. _ R
Zworka JT

terminujgca
magistrale.
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Str. 05 Opis systemu.

o Zworka BOOT: zworka zaktadana w przypadku aktualizacji oprogramowania centrali w celu
wprowadzenia modutu w tryb bootloadera.
e Zlacze USB-MGSM: ztacze do podigczenia kabla systemowego Ropam USB-MGSM, w celu
aktualizacji oprogramowania.
e Tamper: zabezpieczenie antysabotazowe otwarcia pokrywy modutu, po otwarciu obudowy i
naruszeniu tampera centrala bedzie zgtasza¢ sabotaz.
o Zlgcze magistrali RopamNET: ztgcze komunikacji z centrala oraz zasilajgce
o +12V: plus zasilania.
o GND: masa zasilania.
o B: szyna B magistrali RopamNET.
o A: szyna A magistrali RopamNET.
e Zworka JT: Zworka terminujgca magistrale RopamNET, nalezy ja zatozy¢ jezeli modut jest
pierwszym lub ostatnim urzgdzeniem na magistrali.
e Dioda sygnalizacyjna stanu (zielona): dioda sygnalizujgca stan potgczenia Apm — centrala:
o Nieregularne krétkie btyski: poprawna komunikacja z centralg.
o Krotkie serie btyskéw co ok. 7 sekund: brak komunikacji z centralg.
e Dioda sygnalizacyjna komunikacji bezprzewodowej (niebieska): mruga w momencie
nadawania lub odbioru sygnatu z czujnikéw.
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Montaz i uruchomienie.

Montaz i uruchomienie.

Wymagania podstawowe.
Kontroler powinien by¢ montowany w pomieszczeniach zamknietych, o normalnej wilgotnosci powietrza
(RH=90% maks. bez kondensaciji) i temperaturze z zakresu -10°C do +55°C. Przy montazu nalezy
kierowac¢ sie nastepujgcymi kryteriami:

Optymalizacja zasiegu sterownika radiowego (ttumienie $cian pomieszczenia: drewno/gips- 0
5%-20%, cegta/ceramika: o 20%-50%, beton/zelbeton: o 50%-80%, metal/stal: o 100%).

e Miejsce montazu: optymalnie centralnie wobec przewidywanego zasiegu (promienia) pracy.

e Dostepnos¢ sterownika dla osob trzecich i préb sabotazu.

e Zachowanie bezpiecznej odlegtosci od zrodet ewentualnych zaktdcen (np. magistrale
zasilania230V/AC - budynkow, nadajniki radiowe, itp.).

Okablowanie systemu.

Okablowanie systemu powinno by¢ wykonane przy pomocy przewodoéw staboprgdowych. Ponadto
powinno by¢ zgodnie z przepisami i normami w szczegodlnosci dotyczy to: doboru typu i przekroju kabli,
odlegtosci od okablowania 230V/AC itd. Magistrala systemowa RopamNET powinna by¢ wykonana z
uzyciem kabli: UTP, STP, FTP tzw. skretka komputerowa, opcjonalnie YTSKY, kable telekomunikacyjne
(parowane), Sygnaty i zasilanie powinno by¢ prowadzone w jednym przewodzie. W przypadku uzycia
przewodow ekranowanych, ekran nalezy podtgczy¢ punktowo do obwodu PE w obudowie centrali.

Magistrala RopamNET musi mie¢ architekture petli a koncowe urzadzenia muszg mie¢ zatozone zworki
JT. W przypadku instalacji wykonanej w architekturze gwiazdy nalezy uzy¢ 2 pary z przewodu i wykonac
petle tj. 1 para doprowadza magistrale do urzadzenia a druga wychodzi na kolejny.

Zalecane minimalne przekroje dla kabla UTP 4x2x0,5mm. Minimalne napigecie zasilania na zaciskach
danego urzadzenia nie moze by¢ nizsze niz 8V/DC (ij. przy minimalnym napieciu akumulatora 9,5V-
10,0V spadek na przewodach zasilajgcych nie moze by¢ wiekszy od 1,5V). W razie koniecznosci nalezy
zastosowacé przewody o wiekszym przekroju.

Instalacja.

e Zainstalowa¢ obudowe sterownika w odpowiednim miejscu i wprowadzi¢ odpowiednie
okablowanie poprzez przepusty kablowe.

e Podigczy¢ przewody zasilania do zaciskéw:+KB - 12V, GND — GND.

e Podlgczy¢ magistrale RopamNET A-A, B-B.

e Uruchomi¢ system, zatgczy¢ zasilanie sterownika.

© 2020 Ropam Elektronik



Str. 07 Montaz i uruchomienie.

e Oprogramowac¢ kontroler: przy pracy systemowej z poziomu centrali i aplikacji Partner GSM.
e Wykona¢ testy funkcjonalne, sprawdzic¢ zasieg.

e Po zakonczeniu instalacji, wykona¢ szkolenie uzytkownika.

Uwagi: Nalezy zachowaé mozliwe srodki ochrony antystatycznej w celu zabezpieczenia uktadéw
elektronicznych na PCB przed wytadowaniami elektrostatycznymi ESD.
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Konfiguracja

Konfiguracja

Po poprawnym podtgczeniu modutu nalezy doda¢ go do systemu w tym celu nalezy otworzy¢ program
konfiguracyjny odpowiedni dla danej centrali (OptimaGSM Manager, NeoGSM-IP Manager lub
NeoGSM-IP-64 Manager), nawigza¢ potgczenie z centralg, dokona¢ odczytu ustawieh nastepnie

o}

uzalezniony od rodzaju centrali doktadny opis znajduje sie w odpowiednich instrukcjach DTR (do

przejs¢ do zakfadki ,Moduty, panele TPR” i klikng¢ na ikone lupy dalszy sposob postepowania jest

znalezienia na stronie Ropam.com.pl w zakfadkach odpowiednich dla danej centrali, OptimaGSM,
NeoGSM-IP i NeoGSM-1P-64).

Po dodaniu urzadzenia do systemu i zapisaniu ustawien przechodzimy do zaktadki APx-Aero. W dolnej
czesci okna wyswietlane sg informacje i ustawienia samego APm-a natomiast w gérnej w zaleznosci od
wybranego rodzaju czujnika wyswietlane sg informacje dotyczace czujek, pilotow lub czujnikow RHT,
dostepny jest takze panel z wykresem ilustrujgcym site sygnatu poszczegolnych czujek.

W przypadku wycofanej centrali NeoGSM nalezy uruchomi¢ program PartnerGSM w wersji 4.5 lub
nowszej, nawigzac¢ potgczenie z centralg, odczyta¢ jej ustawienia a nastepnie z menu ,Modut” wybrac
»Aero AP system bezprzewodowy” i klikng¢ ,dodaj”.

Opis okna statusu i konfiguracji podstawowej APm.

2 Okno statusu APm.

—— Status AP Polaczony Es
- o Tryb nauki —OffF—
Odczytaj ustawienia z AP Iy Wersja soft |34
Walk test Off Uzas 135
Przeslij ustawienia do AP Tamper Zamknigty
Legenda Walk test wylgczony
Sabotaz w strefie Strefa 1 e Brak polaczenia z czujka - Tryb nauki wytaczony
Czujka nie wprogramowana - Szum 108
Staba bateria czujki I:I LQT 100

e Odczytaj ustawienia z AP: odczytuje ustawienia zapisane w poszczegdlnych czujnikach
(stopien Petlmmunity, czutos¢ itp.).

o Przeslij ustawienia do AP: przesyta do czujek indywidualne ustawienia.

e Sabotaz w strefie: Okresla numer strefy w jakiej bedzie zgtaszany sabotaz APm-a.

e Tryb nauki: wigcza tryb dodawania nowych urzadzeh do APm.
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Konfiguracja

e Walk test: wigcza tryb umozliwiajgcy testowanie czujek PIR i kontaktronéw (por. ,Dodawanie i

obstuga czujek”).
e Legenda: opis koloréw na jaki jest podswietlany dany wiersz w konkretnych przypadkach.

e Status AP:
o Polaczony: stan potgczenia centrali z modutem (jest, brak).
o Wersja soft: wersja oprogramowania APm.
o Uzas: napiecie zasilania wykryte przez modut.
o Tamper: stan tampera modutu (Zamkniety / otwarty).
o Walk test: informacja na temat aktywnego trybu ,Walk test” (wytaczony / wigczony).
o Tryb nauki: informacja o wigczonym trybie nauki.
o Szum: Poziom szumu tta (wysokie wartosci szumu mogg pogorszy¢ zasieg i
komunikacje czujek).
o LQI: okresla jako$¢ transmisji centrala — modut (wartosci ponizej 90 wskazujg na

problemy z tgcznoscig po magistrali RopamNET).
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Konfiguracja

Opis okna statusu i konfiguracji czujek

Opis Okna.

3 Okno statusu urzgdzen z grupy czujek.

Magistrala 1

Czujki ‘ Piloty || Czujki temperaturyiwilgotnosci || Wykres poziomu sygnatu |

Typ

‘ hﬂm| Tamper

5lEu\eI|l155l|l_QI Vbat|

Panel dotykowy TPR:1

Panel dotykowy TPR:4

APx-Agro
EXP-LIGHT16-RM:1
EXP-SROLE-RM:1
ik,
Iacd
IMagistrala 2
PSR-ECO-x¢
EXP-08x-RN:1
Edycja czujek ruchu
N | - Interwat odpytywania czujek - Utrata tacznogcl z czujka (ody rozbrojony)
Usuri czujke nr. ‘ 1 H () 30s ®) sabotaz
= X - G0s
| Usun wszystkie czujki | % a0s O awaria
B ¢ Status AP Potaczony IE-
‘ Odczytaj ustawienia z AP ‘ o i Wersja soft |24
Walk test R Uzas 135
| Prssiusiavionado? — vamper |
Legenda Walk test wylaczony
SabotaZ w strefie Strefa 1 hd Brak polaczenia z czujkg - Tryb nauki wylgczony
O\ O m. Czujka nie wprogramowana - Szum 07
Staba bateri jki
[~ Brak potaczenia wywotuje e czild l:l Lo 100
sabotai

=

4 PULSE1 12kg

Powyzej widoczne jest okno statusu czujek, tabela zawierajgca informacje o rodzaju i stanie czujek

dzieli sie na dwie czesci, pierwsze kolumny zawierajg informacje o rodzaju i stanie danej czujki,

natomiast trzy ostatnie kolumny stuzg do konfiguracji czujki PIR, zmiany ustawien mozna dokonac przez

dwukrotne klikniecie na dang komodrke i wpisanie odpowiedniej wartosci lud skorzystanie z listy

rozwijanej.
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Str. 11 Konfiguracja

Opis kolumn tabeli:

e Pierwsza (niepodpisana) kolumna: kolejny numer czujki w Apm-ie, w nawiasie jest podany
numer wejscia do jakiego jest przypisana dana czujka w centrali.
e Typ: typ przypisanego urzgdzenia:
o PIR: czujka ruchu.
o OSD: czujka dymu.
o KTR/I10: moduty IO, kontaktrony, czujniki zalania.
e Naruszenie: obrazuje stan naruszenia czujki, zielony oznacza brak naruszenia, czerwony
oznacza naruszenie.
IUWAGA! czujki bezprzewodowe PIR sygnalizujg naruszenie tylko jezeli centrala jest
uzbrojona lub w trybie ,,Walk test”, pozostate w zaleznosci od ustawien (patrz instrukcje
odpowiednie do danych urzadzen).
e Tamper: stan tampera w poszczegoélnych czujkach, zielony oznacza tamper zamkniety,
czerwony oznacza tamper otwarty.
e Slevel: stowny opis jakosci sygnatu czujki.
e RSSI: wartos¢ poziomu sygnatu czujki w dB.
e LQI: jakos¢ transmisji radiowej, liczba obrazuje ilos¢ btedoéw transmisji (mniej oznacza wyzszg
jakosc).
e Vbat.[V]: napiecie baterii w czujce.
e Potaczony: stan potgczenia z dang czujkg (jest / brak)
IUWAGA! w przypadku utraty tgcznosci z czujka centrala podejmuje préby ponownego
nawigzania potaczenia, brak tgcznosci jest zgtaszany po okoto 12 minutach.
o Czulosé: okresla czutos¢ czujki dla algorytmu wyrywajgcego ruch, zakres od 1 do 8 (1 oznacza
najnizszg czutos¢, 8 najwyzszg).
e Pulsy: okresla czas przez jaki sg zbierane prébki do analizy ruchu (zakres od 1 do 4).
e Petlmmunity: opcja umozliwiajgca zabezpieczenie sie przed alarmami wywotywanymi przez
zwierzeta domowe w zaleznosci od wielkosci mozna ustawi¢ zakres do 12kg (koty mate psy),
do 30 kg (duze psy), przy danym ustawieniu czujka nie powinna reagowacé na ruchy zwierzat o
masie mniejszej niz zadana. Domyslinie ustawiona jest odpornos$¢ na zwierzeta do 12kg. Czujka
musi by¢ zamontowana do prostopadtej sciany wzgledem podtogi, na nominalnej wysokosci,
nie wolno kierowac¢ czujki na uchwycie w kierunku podtogi. Zwierzeta mogg poruszac sie po
podtodze chronionego obszaru. W obszarze chronionym nie mogg znajdowac sie meble, potki
po ktérych zwierzeta mogg sie poruszaé. Czujka wymaga odpowiedniego skonfigurowania co
do czutosci i czasu analizy (Pulse), standardowo przy obecnosci zwierzat powinna zostac
zwiekszona liczba pulséw i zmniejszona czutos$¢, jakkolwiek wszystkie parametry powinny by¢
dostosowane do danej lokalizacji.
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Edycja czujek ruchu:

e Usun czujke nr.: usuniecie czujki o numerze wskazanym obok.

o Usun wszystkie czujki: usuwa wszystkie czujki z systemu.

o Interwal odpytywania czujek: okresla co ile sekund APm bedzie sprawdzat stan i przesytat
dane do czujek (w tym polecenie przejscia w stan czuwania). Informacje od czujki do APm-a w
przypadku uzbrojenia alarmu lub sabotazu przesytane sg natychmiast.

o Utrata tacznosci z czujka gdy rozbrojony: okresla typ reakcji na utrate tgcznosci z czujkg
przy rozbrojonym alarmie, w przypadku uzbrojenia urata tgcznosci zawsze jest zgtaszana jako
sabotaz.

Dodawanie i obstuga czujek.

e  Uruchomi¢ ,Tryb nauki”.

o Wszystkie czujki bedgce z zasiegu APm i nie wprogramowane do innego urzgdzenia zostang
dodane do systemu, (tak samo zostang dodane réwniez piloty Keyfob o ile zostanie nacisniety
w nich dowolny przycisk oraz czujniki RHT).

e Po dodaniu wszystkich czujek nalezy wytgczy¢ tryb nauki.

e Po rozmieszczeniu czujek i APm w miejscach docelowych nalezy skontrolowa¢ parametry
pracy, zarowno APm-a (jako$¢ potgczenia LQI w tabeli ,Status AP”), jak i poszczegdlnych
czujek (RSSI oraz LQI).

e Ustawi¢ odpowiednie parametry pracy czujki (czutosc¢, pulsy, Petimmunity).

e W celu sprawdzenia poprawnej reakcji czujek na ruch nalezy wigczy¢ ,Walk test”, odczekac
czas interwatu komunikacji z czujkami i dokona¢ testéw, nastepnie wytgczy¢ ,Walk test”.

ITUWAGA! Niektére ustawienia konfiguracyjne urzadzen 10, MGD i FS sg zmieniane bezposrednio
w samych urzadzeniach, dlatego przy instalacji tego typu urzadzen nalezy zapoznaé sie z
instrukcjami instalacji dla nich przeznaczonymi.
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Opis okna statusu i konfiguraciji pilotow

4 Okno konfiguracji pilotow.

Czujki = Piloty | Czujki temperaturyiwilgotnodci | Wykres poziomu sygnatu

Konfiguracja przyciskow pilota

[A} Funkcja| zat. czuwanie petne ~
Strefa | Strefa 1 ~
[B] Funkcja | wyt czuwanie/alarm ~
Strefa | girefa 1 ~
Funkcja| zat. czuwanie nocne RV
(C)
Strefa | girefa 1 ~
[D] Funkcja| zat./wyt. czuwanie petne
Strefa | Strefa 1 ~
Funkcja panik glosny ~
(E)
Strefa | strefa 1 ~
Usun pilota nr. 1 =

Sms zat.

Sms wyt

Sms zat.

Sms wyt.

Sms zat.

Sms wyt.

Sms zat.

Sms wyt.

Sms zat.

Sms wyt.

Usun wszystkie piloty [ ] Wiacz buzzer

Czuwanie ON

czuwanie OFF

czuwanie nocne ON

czuwanie ON

czuwanie OFF

PAMIKA,

Wyslij e-mail do:

Wyslij SMS do:

Konfiguracja

[] Dodaj numer pilata

[/ Dodaj numer pilota

[] Dodaj numer pilota

/| Dodaj numer pilota

+/|:Dodaj numer pilota:

ORI 202040506703
MEO 2020405060708

m |BA ‘B_B |B_c |B_D |B_E ‘Sleuel |Bateria|

O OOOO Dobry Ok

Powyzej widoczne jest okno konfiguracji pilotéw umozliwia ono ustawienie akcji dla danego przycisku

pilota, tres¢ ewentualnych powiadomien, sposob ich dostarczania (SMS lub e-mail), konfiguracje

buzzera w pilocie, kontrole przyciskéw, jakosci sygnatu i stanu baterii, oraz usuwanie pilotow.

Ponadto nalezy pamietac, ze niezaleznie od akcji przypisanej do danego przycisku kazde nacisniecie

powoduje ustawienie flagi w Logic Procesorze (odpowiednio dla kolejnych przyciskéw od kb1 do kb5),

co moze zosta¢ uzyte do tworzenia skryptow logiki.
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Konfiguracja

Konfiguracja przyciskéw pilota:

e Funkcja: okresla akcje jaka ma by¢ wykonana po nacisnieciu przycisku, mozliwe sg

nastepujgce ustawienia:

o

Brak funkcji: Nie jest podejmowana zadna akcja (jakkolwiek flaga w Logic Procesorze
jest ustawiana).
Zat./wyl. czuwanie petne: wigcza lub wylgcza czuwanie petne w danej strefie, jezeli
system byt w czuwaniu nacisniecie tak skonfigurowanego przycisku spowoduje
rozbrojenie strefy i na odwrot.
Zal./wyl. czuwanie nocne: dziatanie jest analogiczne do poprzedniego punktu z tym,
ze dotyczy czuwania nocnego.
Zal. czuwanie petne: nacisniecie przycisku spowoduje uzbrojenie danej strefy, jezeli
strefa byfa juz uzbrojona nie jest podejmowana zadna akcja.
Zal. czuwanie nocne: dziatanie analogiczne do punktu wczesniejszego z tym, ze
dotyczy uzbrojenia nocnego.
Wyt czuwanie /alarm: rozbraja dang strefe i kasuje alarm jezeli wystgpit, przy
rozbrojone;j strefie i braku alarmu nie jest podejmowana zadna akcja.
Panik gtosny: nacisniecie przycisku skutkuje uruchomieniem wyjs¢ skonfigurowanych
jako ,Alarm wtamaniowy”, oraz rozestanie powiadomien skonfigurowanych w zaktadce
»,Komunikacja, testy, liczniki” w opcjach ,,Alarm napadowy/wezwanie pomocy”.
Sprawdz status: po nacisnieciu przycisku centrala zwraca status danej strefy
zakodowany w serii btyskéw (oraz piknie¢ buzzera jezeli jest witgczony):

= 2 x zielona dioda: strefa rozbrojona.

= 1 xczerwonadioda: strefa uzbrojona.

= 1 xfioletowa (niebiesko zielona) dioda: strefa w czuwaniu nocnym.

= 10 x czerwona dioda: alarm w strefie.

o Strefa: okresla jakiej strefy tyczy sie dana akcja, w NeoGSM-IP-64 i OptimieGSM dostepne sg

cztery strefy w NeoGSM-IP dwie. Nalezy zwréci¢ uwage na to, ze przyciskiem pilota mozna

bezposrednio uzbroi¢ lub rozbroi¢ tylko jedng strefe, jezeli chcemy aby przycisk obstugiwat

wiecej stref nalezy odpowiednio skonfigurowac¢ centrale (np. przez flagi dostepne Logic

procesorze).

e SMS zat.: tres¢ SMS-a lub e-maila generowana jezeli dany przycisk zatgcza czuwanie lub

generuje funkcje ,panik”. Jezeli czuwanie juz jest wigczone kolejne powiadomienie nie bedzie

wysytane. Jezeli tre$¢ jest pusta wiadomosé nie bedzie wystana.

e SMS wyt.: tres¢ SMS-a lub e-maila generowana jezeli dany przycisk wylgcza czuwanie. Jezeli

czuwanie juz jest wytgczone kolejne powiadomienie nie bedzie wysytane. Jezeli tres¢ jest pusta

wiadomos¢ nie bedzie wystana.
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Str. 15 Konfiguracja

e Dodaj numer pilota: zaznaczenie opcji dotgczy do wysytanej wiadomosci numer pilota ktéry
wywotat zdarzenie.

Pozostate opcje:

e Usun pilota nr: powoduje usuniecie z systemu pilota o okreslonym numerze.
e Usun wszystkie piloty: powoduje usuniecie wszystkich pilotow z systemu.
e Buzzer: zaznaczenie tej opcji uruchamia buzzer pilota jako dodatkowe potwierdzenie obok
sygnatéw diodami.
o Wyslij e-mail do: okresla numer uzytkownika do ktérego ma zosta¢ wystany e-mail z
powiadomieniem.
o Wyslij SMS do: okre$la numer uzytkownika do ktérego ma by¢ wystany SMS z
powiadomieniem.
e Tabela stanu: obrazuje stan ostatnio uzytego pilota.
o ID: numer pilota w ktérym nacisnieto przycisk.
o B_A; B_B; B_C; B_D; B_E: stan poszczegdlnych przyciskow danego pilota,
= czerwony: przycisk zostat nacisniety,
= Zielony: przycisk nienacisniety.
o Bateria: okres$la stan baterii w danym pilocie (OK, staba).

Dodawanie pilotow:

o Wigczy¢ tryb nauki.

e Na pilotach ktére chcemy doda¢ do systemu na cisngé dowolny przycisk.

o Pilot potwierdzi zaprogramowanie mrugnieciem niebieskiej diody i sygnatem buzzera, aplikacja
wyswietli informacje o dodaniu nowego pilota.

e Po dodaniu wszystkich pilotow wytgczy¢ tryb nauki.
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Opis okna statusu czujnikow temperatury i wilgotnosci.

5 Okno statusu czujnikow RHT Aero.

‘Czujki | Piloty Czujkitemperaturyiwilgotnosci | Wykres poziomu sygnaty
Temp[C] |RI-I[%] |5lev-el ‘R‘ES[[dhm:|l_Ql

Edycja czujnikdw temperaturyiwilgotnosci

‘ Usuri czujnik nr. | 1 |EI

‘ Usun wszystkie czujniki |

e Nazwa: nazwa czujnika nadana przez uzytkownika w celu utatwienia identyfikaciji.

e Potaczony: stan potgczenia (jest/brak).

e Temp[C]: warto$¢ temperatury odczytanej z czujnika.

e RH[%]: warto$¢ wilgotnosci odczytana z czujnika.

e Slevel: stowny opis jako$ci sygnatu.

e RSSI: wartos¢ poziomu sygnatu czujki w dB.

e LQI: jakos¢ transmisji radiowej, liczba obrazuje ilo$¢ bteddéw transmisji (mniej oznacza wyzszg
jakosc).

e Vbat.[V]: napiecie baterii w czujce.
Edycja czujnikéw temperatury/wilgotnosci:

e Usun czujnik nr.: usuniecie czujnika o numerze wskazanym obok.

e Usun wszystkie czujniki: usuwa wszystkie czujniki z systemu.
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Str. 17 Konfiguracja

Dodawanie nowych czujnikow:

e Uruchomi¢ ,Tryb nauki”.

o Wszystkie czujniki bedgce z zasiegu APm i nie wprogramowane do innego urzgdzenia zostang
dodane do systemu.

e Po dodaniu wszystkich czujnikéw nalezy wytgczy¢ tryb nauki.

e Po rozmieszczeniu czujnikéw i APm w miejscach docelowych nalezy skontrolowa¢ parametry
pracy, zarbwno APm-a (jako$¢ potgczenia LQI w tabeli ,Status AP”), jak i poszczegdlnych
czujnikéw (RSSI oraz LQI).
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Konfiguracja

Opis okna wykresu poziomu sygnatu:

Okno z wykresem poziomu sygnatu obrazuje jako$¢ sygnatu urzgdzen z grupy czujek w czasie.

6 Okno z wykresem poziomu sygnatu czujek.

I APx-Aero Czujki | Piloly = Czujki temperaturyiwilgotnosci | Wykres poziomu sygnatu
lMagistraIa 1
Panel dotykowy TPR:1
Panel dotykowy TPR:4
APx-Aero
EXP-LIGHT168-RMN:1
EXP-SROLB-RN:1
W Czujka 1 Czujka 10
Caujka 2 Czujka 11 s
Czujka 3 Czujka 12
— Czujka 4 Czujka 13
Q 3 il Czujka 5 Czujka 14
. Czujka 6 Czujka 15
EMagistrala 2 ; Caujka 7 Crzujka 16
i CCaujka M
PSR-ECO-xx Caujka 0
EXP-08x-RN:1
b nauk w—— Status AP Polaczony [0
: ieni nauki —
Odczytaj ustawienia z AP y Wersjasoft |24
Walk test off Uzas 13.4
Przeslij ustawienia do AP Tamper Zamkniety
Legenda Walk test wylaczony
Sabotai w strefie Strefa 1 ~ Brak polaczenia z czujkg - Tryb nauki wylaczony
Q o u_m. Czujka nie wprogramowana - = -108
|:| Brak polgczenia wywoluje e l:l L 100
sabotaz

Zaznaczenie checkboxa przy danym numerze czujki spowoduje wyswietlenie linii obrazujgcej zmiany
poziomu jej sygnatu w czasie, lista rozwijana obok list czujek umozliwia wybdr koloru wyswietlanej linii,
jezeli pod danym numerem nie jest wprogramowana zadna czujka wykres nie bedzie wyswietlany.
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Aktualizacja oprogramowania modutu

Aktualizacja oprogramowania moduiu

Do aktualizacji oprogramowania niezbedne s3a:

o Komputer z systemem win7/8/10.
o Kabel USB-MGSM z poprawnie zainstalowanymi sterownikami.

o Aplikacja AeroUpdate.
e Opcjonalnie plik flsh z aktualizacjg oprogramowania.

Program AeroUpdate nalezy uruchomi¢ z uprawnieniami administratora.
Procedura aktualizaciji:

e Podigczy¢ kabel USB-MGSM do komputera i sprawdzi¢ numer portu pod jakim pojawit sie w
systemie.

e Poditgczy¢ USB-MGSM do modutu Apm.

e Odtgczy¢ Apm-a od zasilania.

e Zatozy¢ zworke na piny ,boot”.

o Wiaczy¢ zasilanie modutu, niebieska dioda powinna zacza¢ migac.

e Uruchomi¢ program AeroUpdate.

o W lewej gornej czesci okna wybra¢ numer portu COM z kablem USB-MGSM.

o Klikng¢ w ,Pobierz liste plikdw z serwera” a nastepnie wybra¢ odpowiednig wersje z list powyzej
i klikng¢ na nig dwukrotnie.

o Jezeli posiadamy plik z aktualizacjg mozna opcjonalnie zamiast pobiera¢ liste plikow klikng¢ w
przycisk ,wybierz” a nastepnie wskazac¢ plik z aktualizacja.

o KIlikng¢ przycisk ,Aktualizuj”.

e Po zakonczonej aktualizacji zostanie wyswietlona odpowiednia informacja.

e Odtgczyc zasilanie modutu wypig¢ kabel USB oraz zdjg¢ zworke ,boot”.

e Ponownie podtgczy¢ Apm-a do systemu alarmowego.
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Str. 20 Konserwacja systemu.

Konserwacja systemu.

Urzadzenie nie wymaga szczegolnych zabiegdw konserwacyjnych. Podczas okresowych przegladow
technicznych nalezy kontrolowaé stan ztgcz sSrubowych, oczysci¢ PCB sprezonym powietrzem. System
nalezy okresowo testowa¢ pod wzgledem prawidtowego dziatania i komunikaciji.
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Parametry techniczne.

9 — 14 VDC (z magistrali RopamNET)

~50 mA @ 12 VDC

868 MHz, czuto$é do -110dBm, moc nadawcza do +10 dBm,
modulacja FSK

Magistrala RopamNET

FEEZA AWG: 24-18

Warunki pracy klasa srodowiskowa: Il temp. :-10°C - +55°CRH: 20%...90%, bez

kondensacji

Wymiary i masy: 80x80x25 (WxHxD,mm), antena wbudowana na PCB obudowa
natynkowa ABS biata z sygnalizacjg optyczna, ~70g
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Historia wersji urzadzenia.

Historia wersji urzadzenia.

Wersja | Data Opis

1.1 2014.03.01 | Pierwsza wersja.

1.2 2015.01.02 | Dodano funkcje uaktualnienia za pomocg portu RS232TTL (bootloader).

2.5 2015.12.07 | Dodano obstuge systemu OptimaGSM

3.2 2016.05.30 | Dodano obstuge: Keyfob-Aero, 10-Aero, OSD-Aero, wykrywanie
zagtuszania pasma 868 MHz, uniwersalny firmware dla systemu NeoGSM
(od v1.9), OptimaGSM (od v2.1), wymagane: PartnerGSM od v4.5 oraz
OptimaGSM Manager od v1.8.

3.3 2016.11.25 | Dodano obstuge: RHT-Aero

3.4 2017.01.20 | Poprawa dziatania z Keyfob-Aero, petna kompatybilnos¢ z poprzednimi
systemami oraz NeoGSM-IP i NeoGSM-IP-64.

3.5 2017.01.20 | Dodano obstuge modutu 10-Aero w wersji RT.
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Historia zmian dokumentu

Historia zmian dokumentu

Pierwsza wersja dokumentu.
Nowa redakcja, opis skupia sie na obstudze urzgdzenia w systemach NeoGSM-IP
i NeoGSM-IP-64.

Informacje.

Firma Ropam Elektronik jest wytgcznym wiascicielem praw autorskich do materiatéw zawartych w dokumentacjach, katalogu i

na stronie internetowej , w szczegolnosci do zdjec, opiséw, ttumaczen, formy graficznej, sposobu prezentacji.

Wszelkie kopiowanie materiatéw informacyjnych czy technicznych znaj dujacych sie w katalogach, na stronach internetowych czy
w inny sposob dostarczonych przez Ropam Elektronik wymaga pisemnej zgody.

Ropam Elektronik nie ponosi odpowiedzialno$ci za btedy powstate w czasie druku i bfedy w dokumentacji technicznej.

Wszystkie nazwy, znaki towarowe i handlowe uzyte w tej instrukcji i materiatach sg wtasnoscig stosownych podmiotéw i zostaty
uzyte wytgcznie w celach informacyjnych oraz identyfikacyjnych.

PRODUCENT:

Ropam Elektronik

Polanka 301
32-400 Myslenice, Polska

Tel. +48 12272 39 71
Faks +48 12 379 34 10
www.ropam.com.pl
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