|O-ARI

Bezprzewodowy modut wejscia — wyjscia.

Instrukcja instalacji (DTR).

elektromnik

Ropam Elektronik

Tel. +48 12 27239 71 Polanka 301 www.ropam.com.pl Wersja dokumentu : 1.0
Faks +48 12 379 34 10 32-400 Myslenice, Polska biuro@ropam.com.pl 2024-02-28



OSTRZEZENIA

Ze wzgledbéw bezpieczenstwa urzgdzenie powinno by¢ instalowane tylko przez
wykwalifikowanych specjalistow.

Przed przystgpieniem do montazu zapoznac sie z powyzszg instrukcjg, czynno$ci
potgczeniowe nalezy wykonywac bez podigczonego zasilania.

Nie wolno wigczac¢ zasilania urzgdzenia bez podfgczonej anteny zewnetrznej
(uruchomienie urzgdzenia bez poditgczonej anteny grozi uszkodzeniem uktadow
nadawczych telefonu i utratg gwarancji! ).

Nie wolno ingerowac w konstrukcje badz przeprowadzac¢ samodzielnych napraw.
Nalezy chronic elektronike przed wytadowaniami elektrostatycznymi.

W celu spetnienia wymagan LVD i EMC nalezy przestrzega¢ zasad: zasilania,
zabudowy, ekranowania - odpowiednio do zastosowania. Urzgdzenie jest zroédtem fal
elektromagnetycznych, dlatego w specyficznych konfiguracjach moze zaktécac inne
urzgdzenia radiowe).

Firma Ropam Elektronik nie ponosi odpowiedzialnos$ci za nieprawidtowe dziatanie sieci
GSM i skutkéw ewentualnych problemoéw technicznych.

OZNAKOWANIE WEEE

Zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego nie wolno wyrzuca¢ razem ze
zwyktymi domowymi odpadami. Wedtug dyrektywy WEEE (Dyrektywy 2002/96/EC)
obowigzujgcej w UE dla uzywanego sprzetu elektrycznego i elektronicznego nalezy
stosowac oddzielne sposoby utylizacji. W Polsce zgodnie z przepisami o zuzytym
sprzecie elektrycznym i elektronicznym zabronione jest umieszczanie tgcznie z innymi
odpadami zuzytego sprzetu oznakowanego symbolem przekreSlonego kosza.
Uzytkownik, ktory zamierza sie pozbyc¢ tego produktu, jest obowigzany do oddania ww.
do punktu zbierania zuzytego sprzetu. Punkty zbierania prowadzone sg m.in. przez
sprzedawcoéw hurtowych | detalicznych tego sprzetu oraz gminne jednostki
organizacyjne prowadzgce dziatalno$¢ w zakresie odbierania odpadéw. Prawidtowa
realizacja tych obowigzkéw ma znaczenie zwtaszcza w przypadku, gdy w zuzytym
sprzecie znajdujg sie sktadniki niebezpieczne, ktére majg negatywny wptyw na
Srodowisko i zdrowie ludzi.

Zasilacz centrali wspotpracuje z akumulatorem 12V DC ofowiowo-kwasowym suchym
(SLA, VRL). Po okresie eksploatacji nie nalezy go wyrzucac, lecz zutylizowac¢ w sposob
zgodny z obowigzujgcymi przepisami.

(Dyrektywy Unii Europejskiej 91/157/EEC i 93/86/EEC).
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Str. 01

Opis ogolny.

1. Opis ogdiny.

Dziekujemy za wybor produktéw i rozwigzan firmy Ropam Elektronik. Mamy nadzieje, ze nasze
urzgdzenia sprostajg Panstwa wymaganiom i bedg stuzyty niezawodnie przez dtugie lata. Firma Ropam
Elektronik ciggle unowoczes$nia swoje produkty i rozwigzania. Dzieki funkcji aktualizacji produkty mogg
by¢ wzbogacane o nowe funkcje i nadgza¢ za wymaganiami stawianymi nowoczesnym systemom
ochrony mienia i automatyki domowej. Zapraszamy do odwiedzania naszej strony internetowej
www.ropam.com.pl w celu uzyskania informacji o aktualnych wersjach. W przypadku dodatkowych

pytan prosimy o kontakt telefoniczny lub za pomocg poczty elektronicznej.

Wiasciwosci.

Modut I0-ARI jest bezprzewodowym modutem wejscia/wyjscia stanowigcym rozszerzenie dla
bezprzewodowego systemu Ari firmy Ropam elektronik. Jest wyposazony w jedno wejscie typu NC
oraz jedno bezpotencjatowe wyjscie NO/NC sterowane bistabilnym przekaznikiem (cewka przekaznika
pobiera prad tylko w momencie przetgczania stanu) co gwarantuje niski pobdr pradu i umozliwia
dtugotrwatg prace na baterii. Modut moze by¢ zasilany z baterii typu ER14250 (3,6V 1/2AA) lub z
zewnetrznego zrodta 9 — 15VDC.

W zaleznosci od ustawien centrali, konfiguracji zworki J2 oraz rodzaju zasilania w urzgdzeniu
zgtoszenie naruszenia wejscia oraz sterowanie wyjsciem moze byc¢ przesytane do centrali niezwtocznie
lub w celu oszczednosci baterii dopiero w interwale komunikacji Ari.

Ostrzezenia.

Urzgdzenia Ropam Elektronik sg czescig petnego systemu alarmowego, ktérego skuteczno$¢ dziatania
uzalezniona jest od jakosci i stanu technicznego wszystkich urzgdzen (czujek, sygnalizatoréw),
okablowania, itd. wchodzacych w skfad systemu. Uzytkownik zobowigzany jest do okresowego
testowania dziatania systemu alarmowego, Nalezy sprawdza¢, czy centrala reaguje na naruszenie
poszczegolnych czujek (PIR, czujki magnetyczne itd.) czy dziatajg sygnalizatory (zewnetrzne i
wewnetrzne) oraz powiadomienia. Szczegdétowy sposéb kontroli systemu ustala instalator, ktory
zaprojektowat system. Zalecane sg okresowe konserwacje systemu (z kontrolg stanu urzgdzenh,
zasilania rezerwowego, dziatania systemu, powiadamiania itd.).
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Str. 02 Opis systemu.

2.0pis systemu.

Urzadzenie poprzez modut APm-Ari wspotpracuje ze wszystkimi centralami z serii Neo-IP (wymagana
wersja oprogramowania nie nizsza niz v3.0) oraz Neo-IP-64 (wymagana wersja oprogramowania nie
nizsza niz v3.4). Ponizej znajdujg sie zdjecia modutu wraz z opisem poszczegdlnych elementow.

Tamper.

Piny RESET i J2.

Dwukolorowy
LED.

Antena.

Bateria ER14250.

Ztgcze Srubowe.

Element (zacisk Opis, funkcja
LED Sygnalizacja pracy.
Ztacze srubowe Ztgcze umozliwiajgce podtgczenie zewnetrznego

zasilania, tampera, urzgdzenia wejsciowego oraz
urzgdzen sterowanych bezpotencjatowym
stykiem przekaznika
J2 Zworka J2 ustawiajgca tryby pracy:

Zdjeta: modut wysyta naruszenia z wejscia
niezwtocznie, jezeli system jest uzbrojony lub
wejscie jest skonfigurowane jako 24H w
przeciwnym razie naruszenia sg wysytane w
interwale komunikaciji.
Zatozona: modut wysyta naruszenia natychmiast
niezaleznie od stanu uzbrojenia.
Stan zworki odczytywany jest na biezgco
podczas normalnej pracy urzadzenia.

RESET Zworka reset. Umozliwia skasowanie pamieci
urzadzenia.
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Ztacze + - do Bezpotencjatowe
podtgczenia Ztacze sygnatu Ztgcze Ztgcze wejscia
zewnetrznego przekaznika. wejscia. tampera. I11.
zasilania

Opis systemu.

Ztacze + -: Ztgcze umozlwiajgce podigczenie zewnetrznego zasilania z zakresu od 9 do 15
VDC. Zewnetrzne zasilanie umozliwia zmiane stanu wyjscia (przekaznika) w czasie
rzeczywistym.

Ztacze przekaznika: Bezpotencjatowe ztgcze bistabilnego przekaznika. W zalezno$ci od stanu
wyjscia centrali przekaznik zwiera lub rozwiera oba zaciski.

GND sygnatu wejscia: ztgcze stuzgce jako drugi zacisk dla wejscia modutu oraz zewnetrznego
tampera.

Ztacze tampera: zacisk do poditgczenia zewnetrznego tampera, drugim zaciskiem jest GND.
W przypadku, kiedy zewnetrzny tamper nie jest wymagany nalezy zewrze¢ zacisk z GND przy
pomocy przewodu.

Ztacze wejscia: zacisk do podtgczenia urzgdzenia wejsciowego (przycisk, wyjscie przekaznika
itp.) jako drugi zacisk stuzy GND. Wejscie w module jest typu NC (normalnie zamkniete).
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Opis systemu.

Dziatanie:

Modut 10-ARI jest bezprzewodowym modutem wejscia — wyjscia. Wejscie modutu jest typu NC, czyli w
stanie normalnym (nienaruszonym) jest zwarte do masy (zacisk GND) rozwarcie stykéw 11 i GND

oznacza naruszenie wejscia.

W zaleznosci od konfiguracji zworki J2 i stanu strefy, do ktérej przypisane jest wejscie powiadomienia
zmianie jego stanu wysytane sg do centrali natychmiast lub w interwale komunikaciji.

Czas wysylania informacji o zmianie stanu wejscia

Strefa uzbrojona Strefa rozbrojona
lub wejscie
skonfigurowane
jako 24H
J2 zalozona Natychmiast Natychmiast
J2 zdjeta Natychmiast W interwale

Informacja o zmianie stanu tampera jest wysytana zawsze natychmiast niezaleznie od innych ustawien.

Wyjscie jest bistabilnym wyjsciem bezpotencjatowym, posiada zatem dwa stany stabilne. Energia
pobierana jest tylko w momencie przetgczania standéw. W jednym ze stanéw ztgcza wyjscia sg rozwarte
w drugim zwarte. W zaleznosci od rodzaju zasilania (zewnetrzne lub bateryjne) zmiana stanu wyjscia
jest wykonywana natychmiast po zmianie stanu przez centrale lub dopiero w interwale komunikacji.

e Zasilanie bateryjne: zmiana stanu wyjscia nastepuje w interwale komunikacji.

e Zasilanie zewnetrzne: zmiana stanu wyjscia nastepuje natychmiast.

Sygnalizacja LED.
Modut przy pomocy dwukolorowej diody LED sygnalizuje miedzy innymi nastepujgce przypadki:

e Po wiaczeniu zasilania niebeska dioda LED mruga co okoto sekunde: modut
wprogramowany do APm, brak tgcznosci z APm. Miedzy innymi w celu oszczednosci baterii
dioda przestaje mrugac po okoto 14 minutach.

e Czerwona dioda swieci swiatlem ciggtym: modut nie wprogramowany do APm-a.

e W trybie ,,Walk Test”: Niebieska dioda mruga przy kazdej probie transmisji ilos§¢ mrugnie¢
oznacza jakos$¢ potgczenia zgodng z poziomem Slevel APM-Ari.

o Jedno: brak tgcznosci.

o Dwa: sygnat (Slevel) znikomy.

o Trzy: sygnat (Slevel) Staby.

o Cztery: sygnat (Slevel) Dobry.

o Piec: sygnat (Slevel) Doskonaly.
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Montaz i uruchomienie.

3.Montaz i uruchomienie.

Bezprzewodowy modut IO powinien by¢ montowany w pomieszczeniach zamknietych, o normalnej
wilgotnosci powietrza (RH=90% maks. bez kondensacji) i temperaturze z zakresu -10°C do +55°C.

Przy wybieraniu miejsca montazu nalezy zasieg czujki (tumienie $cian pomieszczenia: drewno/gips- o
5%-20%, cegta/ ceramika: o 20%-50%, beton/zelbeton: o 50%-80%, metal/stal: 0 100%),

Procedura montazu.

Procedura montazu czujki:

e Przed montazem zaleca sie zaprogramowanie modutu do kontrolera ARI oraz sprawdzenie
RSSI dla lokalizacji.

e Otworzy¢ czujke poprzez wcisniecie wkretakiem zatrzasku od strony obudowy i wyciggniecie
podstawy.

o WyjaC ptytke z podstawy obudowy zwalniajgc zatrzask (koto uchwytu na baterie) nastepnie
zabezpiecz PCB przed ESD i zabrudzeniem.

e Zainstalowac podstawe w miejscu wyznaczonym do montazu modutu.

e Zainstalowac ptytke PCB w podstawie (ptytka pasuje do podstawy tylko w jednej konfiguracji —
wypust ptytki PCB ma by¢ umiejscowiony po przeciwnej stronie zatrzasku do pokrywy czujki.

e Zainstalowac baterie.

e Zatozy¢ pokrywe czujki.
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Str. 06 Montaz i uruchomienie.

Procedura programowania modutu.

e Uruchomi¢ procedure dodawania urzgdzeh w kontrolerze ARI (suwak ,Tryb nauki® w

managerze)

‘ # Odczyt ustawien z APN | Potaczony
Wersja soft (1,0

‘# Zapis ustawier do APN  Wersja hard |10

Uzas 13.4
Legenda 2 Tamper
Tryb nauki | U I Walk test wylaczony
e | b nanla
Walk test —ooff o Y
—_— STum =110

87

‘ PokaZz wykres sygnatu R35I Lot

lub klikng¢ prawym przyciskiem myszy na ekranie czujek i z menu kontekstowego wybrac opcje
,D0daj urzgdzenie” spowoduje to wyswietlenie sie okna, w ktérym nalezy wpisa¢ osmioznakowe
ID ktére znajduje sie na naklejce na obudowie modutu.

|

VWejscie 33 Czujka PIR PIR-ari 23054102 N
l Dodaj urzadzenie I 2 S/ N u rzad ze n | a Dodaj

Usur urzgdzenie

|Wej§u'eoum-ai |W\mﬂewm'ai |W|l Dodawanie newego urzadzenia

Usuri wszystkie urzadzenia
Odczytaj 5/M i wersje urzadzer

Przesuri urzadzenie w gdre listy

Przesuri urzadzenie w daét listy

o
10-BAT-Ari_ §
0

Yelc
15.01.2024

L

- e
.
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Montaz i uruchomienie.

Wigczy¢ zasilanie modutu.

Poczekaé na pojawienie sie modutu na liscie w APm.

Wytgczy¢ tryb nauki, jezeli byt wigczony.

Sprawdzi¢ stan modutéw w kontrolerze (RSSI) i zapisaé ustawienia do czujek (przycisk ,Zapisz
ustawienia do APm”).

IUWAGA! Nalezy zachowaé¢ mozliwe srodki ochrony antystatycznej w celu zabezpieczenia

uktadéw elektronicznych na PCB przed wyladowaniami elektrostatycznymi ESD.

Czujki, moduty /0 | Sterownik rolet SROL-W | Czujki temperaturyiwilgoinosci | Piloty

Wejécie centrali |W\¢:|sc|e centrali

Tve |sm |Sv |Hv |sleue| |RSS[[dbm]|LQI |LCnnn'|Ubat_[V]‘Amria |l.lstaw'|en'|a |

Wejscie 25 Eo“ﬁﬂscie 17 Modut 'O Bat I0-ari 601179452 1,10 1,00 |Doskonah -38 88 |5 3,20 Brak 7,0,0,0,0,0,0 |

Wejscie centrali: numer wejscia centrali do jakiego przypisany jest modut. Kolor kontrolki
oznacza stan wejscia:

o Zielony: wejscie nienaruszone,

o Czerwony: wejscie naruszone,

o Pomaranczowy: sabotaz wejscia (haruszony tamper itp.).
Wyjscie centrali: numer wyjscia centrali do jakiego przypisany jest modut. Kolor kontrolki
oznacza stan wyjscia:

o Zielony: wyjscie nieaktywne,

o Czerwony: wyjscie aktywne,
Typ: rodzaj przypisanego modutu w tym wypadku 10-ARI.
S/N: unikalny identyfikator modutu (patrz DTR APm-ARY).
Sv: wersja oprogramowania modutu.
Hv: wersja sprzetowa modutu.
Slevel: Stowny opis jakosci potgczenia (Doskonaty, Dobry, Staby, Znikomy). Modut powinien
dziata¢ poprawnie przy pierwszych trzech poziomach, przy czym dla poziomu ,Staby” mozliwe
sg nieco wieksze opdznienia w komunikacji, poziom ,Znikomy” nie zapewnia poprawnej pracy
czujnika w takim przypadku nalezy tak zmieni¢ wzajemne potozenie APm-a i modutu, aby
zapewni¢ wiasciwy poziom komunikacji.
RSSI (dbm): poziom sygnatu komunikacji pomiedzy modutem 10 a APm, ARI zapewnia
poprawng komunikacje przy braku zakiécen do okoto -104 dBm. Przy czym poziom RSSI
ponizej -100 jest bardzo niski i nawet niewielkie zaktocenia majg duzy wplyw na jakosc
transmisji.
LQI: poziom poprawnosci transmisji, LQI okresla, ile procent transmisji w ciggu okreslonego
czasu byto poprawnych.
LConnTime: czas jaki uptynat od ostatniej transmisiji.
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Str. 08 Montaz i uruchomienie.

e Ubat.[V]: Napiecie baterii mierzone w momencie najwiekszego poboru pradu, poprawna praca
modutu jest mozliwa do napiecia okoto 2,5[V].
e Awaria: informacje pojawiajgce sie w przypadku probleméw z modutem.
e Ustawienia: liczbowo zakodowane ustawienia modutu, w kolejnosci:
o Czas w minutach po jakim nastgpi zgloszenie braku tgcznosci (opcja ,Zgtos brak
naruszenia po [min]”).
o Wigczony (1) lub wytgczony (0) , Tryb ekonomiczny”.
o Wiaczona (1) lub wytgczona (0) opcja ,wyjscie aktywne 1s”.

Aby odczyta¢ S/N, Sv i Hv nalezy klikng¢ prawym przyciskiem myszy na tabeli i z menu kontekstowego
wybraé¢ ,Odczytaj S/N i wersje urzgdzen”.

Procedura RESETU.

Reset przywraca fabryczng konfiguracje urzadzenia co powoduje miedzy innymi trwatg utrate
potaczenia z APm. Reset modutu jest wymagany przy dodawaniu czujki do nowego systemu (Czujki
fabrycznie wychodzg zresetowane, dlatego przy pierwszej instalacji reset nie jest wymagany).

Procedura resetu:

e Zdjg¢ obudowe modutu,

e Zatozy¢ zworke na piny RESET,

e (Odczekac okoto 10 sekund, dioda zacznie mrugac¢ na czerwono,

e Zdjg¢ zworke RESET, dioda mrugnie kilka razy na niebiesko, nastepnie zapali sie na czerwono,
e Modut jest gotowy do ponownego programowania.

Po takiej procedurze czujka ma zresetowane ID-ARI i ustawienia (do fabrycznych), jest gotowa do
nowego programowania.
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Montaz i uruchomienie.

Ustawienia modutu w programie konfiguracyjnym.
Po dodaniu modulu do systemu mozemy dokona¢ konfiguracji zarbwno samego modutu jak i

obstugiwanych przez niego wyjsc i wejsc.

Zaktadka ,,Moduly, panele TPR”.
W zakfadce mozna zmieni¢ ustawienia dotyczgce sposobu komunikacji modutu z APm, zgtaszania
awarii i pracy wyjscia. Przed zmiang ustawien nalezy dokona¢ odczytu ustawien z APm a po skonczonej

konfiguracji nalezy dokona¢ zapisu ustawien do APm.

¥ Ustawienia

Modut /0 Bat I0-ari (1) Zgto$ brak potaczenia po [min]
i ] Dossronay

[ wyjgcie aktywne 1s

¥ Ustanicr
Sabotai w strefie  Strefa 1 ~

Utrata taczno&ci z czujka (gdy rozbrojony)

(®) sabotaz () awaria

¥ Ustawienia

Interwat odpytywania czujekis]

()30 (@) 60 ()90
¥ Komunikarty

Ustawienia modutu bezprzewodowego (ustawienia lokalne dotyczace pojedynczego modutu):

e Zgtos brak potaczenia po [min]: Czas jaki uptynie po utracie tgcznosci do momentu jego
zgtoszenia przez system, zaleca sie, aby byt on wiekszy niz dwukrotnos$¢ interwatu komunikacji
(zatem jezeli interwat komunikacji jest ustawiony na 60 sekund minimalny czas powinien by¢
ustawiony na nie mniej niz 3 minuty).

e Tryb ekonomiczny: wydiuza czas interwatu komunikacji dla danego modutu do 180 sekund (3
minuty). Tryb ekonomiczny wydtuza czas pracy baterii. Opcja jest nadrzedna wzgledem
interwatu odpytywania czujek.

o Wyjscie aktywne 1s: opcja umozliwiajgca impulsowg prace wyjscia, po jej zaznaczeniu
niezaleznie od innych ustawien po wysterowaniu wyjscie zatgcza sie na jedng sekunde a
nastepnie samoczynnie wytgcza. Umozliwia to sterowanie urzgdzeniami wymagajgcymi

impulséw sterujgcych na przyktad bramy wjazdowe itp.
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Str. 10 Montaz i uruchomienie.

Pozostate ustawienia sg globalne, czyli ich zmiana wptywa na wszystkie urzgdzenia Ari w systemie.
Ustawienia zapisywane w centrali:

o Sabotaz w strefie: wybor strefy w jakiej zgtaszany bedzie sabotaz urzadzen Ari.

e Utrata tgcznosci z czujka (gdy rozbrojony): ustala jak przy rozbrojonym systemie bedzie
traktowana utrata potgczenia z urzgdzeniem bezprzewodowym, moze by¢ to sabotaz lub zwykta
awaria. W przypadku uzbrojenia utrata potgczenia zawsze jest traktowana jako sabotaz.

Ustawienia zapisywane w APm:

¢ Interwat odpytywania czujek[s]: cykliczny czas co jaki modut nawigzuje potgczenie z APm,
krotszy czas zapewnia lepszg kontrole stanu modutu, ale zwieksza tez zuzycie baterii. Jezeli
dla danego modutu jest wigczona opcja , Tryb ekonomiczny” interwat odpytywania dla niego
wynosi zawsze 180 sekund niezaleznie od ustawien wybranych w tej opcji.

Zakladka ,,Wejscia”.

W zakfadce ,Wejscia” mozna skonfigurowac¢ wejscie modutu zaleznie od potrzeb.

1. Wi 1 i i
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o —mail 2. \Wejscie 2
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K 11 [x0Q]
S voduy panle T 4 Wejscie 4 el Qo
b AT - 5. Wejscie Nazwa Wejscie 25 =
6. Wejscie 6 . 3
Wejscia 7. Wejscie 7 Polaryzacja S 2EOL/NC g @
8 Wejscie 8 s
; . Typ 3.0pédzniona e
O Wyiécia 9. Wejscie @
= - 10. Wejscie 10 Przydzial do stref a
11. Wejscie 11 .
G Timery 12, Wejscie 12 |/| Strefa1 [ | Strefa2 [ |Strefa3 [ | Strefa4 | | Linia nocna
13. Wejscie 13 . -
< . B 14 wejscie 14 tywna gdy
[’\ Kamunikacia testy liczid 15 Wejscle 15 ®) Czuwaja wszystkie strefy Czuwa dowolna ze stref
Temperatura,wilgotnosé, 16 Wejscie 18
l o ek 5 17 wejscie 17 » Zaawansowane

18. Wejscie 18
- 19. Wejscie 19
20. Wejscie 20
-~ 21. Wejscie 21

» Opgje globalne wejéé

= Rolety

» Grupy wejsc

Ustawienia wszystkich opcji poza ,Polaryzacjg” sg identyczne jak przy kazdym innym wejsciu centrali.
W przypadku ,Polaryzacji” niezaleznie od tego jakg opcje sie wybierze centrala przepisuje stan
odczytany przez APm do wejscia zatem jezeli fizyczne wejscie modutu jest nienaruszone niezaleznie
od tego czy zostanie wybrana opcja ,NO”, ,NC” ,2EOL/NC” lub ,2EOL/NO”. wejscie bedzie widoczne
jako nienaruszone, jezeli fizyczne wejscie modutu zostanie naruszone i informacja o tym zostanie
przestana do APm wejscie w centrali rowniez bedzie sygnalizowato naruszenie niezaleznie od sposobu
polaryzacji. Opcja ,EOL” sygnalizuje stany na odwrét to jest w przypadku, kiedy wejscie w APm jest
nienaruszone w centrali pojawia sie naruszenie w przypadku naruszenia w APm w centrali pokazywany
jest brak naruszenia. W przypadku ,NO”, ,NC” i ,EOL” nie jest brany pod uwage stan tampera a tylko
stan wejscia modutu. W przypadku ,2EOL/NC” i ,2EOL/NO” jezeli tamper jest naruszony w centrali
pojawi sie informacja o jego naruszeniu, wejscie zachowuje sie wtedy jak parametryczne.
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Str. 11 Montaz i uruchomienie.

Tabela obrazujgca stan wejscia centrali w zaleznosci od stanu wejscia modutu, stanu tampera modutu
i polaryzacji wejscia centrali (0 oznacza brak naruszenia 1 oznacza naruszenie).

Polaryzacja | Wejscie=0 | Wejscie=1 | Wejscie=0 | Wejscie =1
Tamper =0 | Tamper=0 | Tamper=1 Tamper =1
NO 0 1 0 1
NC 0 1 0 1
2EOL/NC 0 1 Sabotaz Sabotaz
2EOL/NO 0 1 Sabotaz Sabotaz
EOL 1 0 1 0
brak 0 0 0 0

Zaktadka ,,Wyjscia”.

Konfiguracja wyjscia modutu w zaktadce nie rézni sie od konfiguracji innych wyjs¢. Nalezy mie¢ jednak
na uwadze specyfike sterowania urzadzeniem zasilanym baterig, poniewaz w takim wypadku
przesterowanie przekaznika odbywa sie tylko w interwale komunikacji. W ustawieniach nalezy rowniez
uwzgledni¢, ze opcja ,wyjscie aktywne 1s” jest nadrzedne wzgledem ustawien czasu z zaktadki i w
przypadku jego zaznaczenia wyjscie bedzie zatgczac sie zawsze tylko na jedna sekunde niezaleznie od
ustawien w zaktadce.

Obstuga serwisowa.

Sprawdzac¢ regularnie (nie rzadziej niz raz w roku) wtasciwe dziatanie, zamocowanie oraz stan baterii.
Jesli czujka jest brudna mozna jg wyczys¢ srodkami do czyszczenia plastikow.
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5.Parametry techniczne.

Napiecie zasilania 3,6V, bateria ER14250, bateria litowa 2 AA
Komunikacja ARl w 868,000 MHz do 870,000 MHz czutosé: -110
pasmie ISM dBm, moc nadawania: do +10dBm
Programowanie Z poziomu centrali alarmowej
Warunki pracy klasa srodowiskowa: Il temp. :-10°C...+55°C
RH: 20%...90%, bez kondensacji
Dopuszczalne obcigzenie przekaznika DC1: 2A/30VDC
AC1: 0,5A/125VAC (62,5VA)
Zlgcza Zaciski srubowe, 1mma2
Wymiary, waga. Czujka 32x81x28 (WxHxD,mm) waga:40g netto
Magnes 13x75x18 (WxHxD,mm) waga:17g netto
Czas pracy na baterii Zywotno$¢ ok. 2-3 lata, kontrola napiecia baterii

czujki, niskie napiecie < 3,00V

Firma Ropam Elektronik jest wytgcznym wiascicielem praw autorskich do materiatéw zawartych w dokumentacjach, katalogu i
na stronie internetowej , w szczegélnosci do zdjec, opiséw, ttumaczen, formy graficznej, sposobu prezentacji.

Wszelkie kopiowanie materiatéw informacyjnych czy technicznych znaj dujgcych sie w katalogach, na stronach internetowych czy
w inny sposob dostarczonych przez Ropam Elektronik wymaga pisemnej zgody.

Ropam Elektronik nie ponosi odpowiedzialno$ci za btedy powstate w czasie druku i bfedy w dokumentacji technicznej.

Wszystkie nazwy, znaki towarowe i handlowe uzyte w tej instrukcji i materiatach sg wtasnoscig stosownych podmiotéw i zostaty
uzyte wytgcznie w celach informacyjnych oraz identyfikacyjnych.
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